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INSTRUKCJA SERWISOWA
ROBOTA KUCHENNEGO TYP 181

1.DANE TECHNICZNE ROBOTOW KUCHENNYCH TYP 181.5; 181.6; 181.7
Z NAPEDEM 181.1000, 181.1200, 181.3000.

Napiecie zasilania -230V ~50Hz

Moc znamionowa - 200W

Rodzaj pracy:

- dla robota z (rzepakami lub mieszakami -S2 —10/10 min/

- dla robota z nasadkg miksujaca i z kubkiem miksujagcym - S2 — 3 /3mm/
Predkos¢ obrotowa znamionowa
mierzona na wyjsciu z przekfadni - 580 ; 750 ; 850 ; 950 max 1250 obr/min +10%

Poziom zakitécen RTV -N

Klasa izolacji - Il klasa
Pojemnosé¢ kubka - max 0,61
Zabezpieczenie sieci -max 6 A
Uwaga:

naped moze wspotpracowaé ze stojakiem typ 171.2480 pod warunkiem zastosowania kompletu
mieszakoéw i trzepakéw z zebatkami przekazujacymi naped z silnika na stojak (patrz poz. 5, 6, 7 i 8 na str. 18).

2.BUDOWA NAPEDU ROBOTA TYP 181.

Naped robota typ 181stanowi jednostke napedowa recznych robotéw kuchennych typ 181.5; 181.6; 181.7
(roznig sie wyposazeniem). Posiadajg  silnik komutatorowy, szeregowy z dwoma wyj$ciami napedu:
bezposrednio z watka wirnika na nasadke miksujaca lub kubek miksujacy i posrednio z przektadni zebatej na
mieszaki i trzepaki. Obroty silnika regulowane sg za pomocg wielopozycyjnego przetacznika obrotéw, ktéry w
swojej konstrukcji posiada rowniez tacznik "max" obrotéw. kacznik dziata po nacisnieciu jednego z dwdch
przyciskow opisanych "max" znajdujgcych sie na bokach obudéw robota i podtrzymaniu go na zadany okres czasu.
Po zwolnieniu przycisku robot pracuje na wczesniej ustawionym biegu przetacznika.

W potozeniu zerowym dzwigni przetgcznika przyciski tgcznika "max" sg mechanicznie zablokowane.
Przycisk tacznika ,max" jest obustronny z mys$lg o prawo i leworecznych uzytkownikach robota. Wypychanie
wyposazenia z napedu odbywa sie poprzez nacisniecie pionowo w dét wypychacza znajdujgcego sie w przedniej
czesci robota pod warunkiem, ze dzwignia przetgcznika znajduje sie w potozeniu "O"- robot wytaczony. W kazdym
innym potozeniu dzwigni wypychacz jest mechanicznie zablokowany.

2.1. Demontaz napedu robota typ 181
Przy pomocy wkretaka wykreci¢ dwa wkrety 23 spinajgce obudowy robota, trzymajgc jednoczesnie robot za

raczke. Po wykreceniu wkretow obie potéwki trzymaja sie razem tylko na zatrzaskach znajdujgcych sie w dolnej
czedci obudow. Potozy¢ robot na stole tak, aby obudowa prawa 1 znalazta sie na dole. Podtrzymujac jedng reka
obudowe prawg z wychodzacym z niej przewodem przytgczeniowym, zdja¢ obudowe lewg 2. Uwazaé, aby nie
wykonywac tej czynnosci odwrotnie, gdyz mozna porozrywacC pofaczenia wewnetrzne z powodu wypadniecia
silnika. Z obudowy prawej 1 wyja¢ popychacz 4 i zasuwke 9 . Nastepnie wysung¢ z prowadnicy przetacznik kpl. 3
rozlutowaC jego potaczenia ze stojanem i kondensatorem, odtozy¢ go na bok . Podnoszac silnik 13 odlutowac
przewod cewki od przewodu kondensatora kpl.12. Wyjg¢ silnik, zdejmujac z niego amortyzatory gumowe 11.

Z tarczy fozyskowej silnika wykreci¢ dwa wkrety 22 z podktadkami 24 i 25 mocujace koncéwke gwintowa 5.

Z koncowki gwintowej zsung¢ ostonke 6. Z prowadnic obudowy wysungé ztacze specjalne 8 z jednoczesnym
podciggnieciem przewodu przytgczeniowego 14.



Odlutowa¢ opornik roztadowczy 27, wyja¢ z rowkéw ztgcza specjalnego przewody kondensatora i poluzowac je
tak, aby potaczenie lutowane bylo w powietrzu. Nastepnie rozlutowa¢ powyzsze potaczenia, odktadajac jego
elementy.

3.MONTAZ NAPEDU ROBOTA TYP 181.

Montaz napedu przebiega w odwrotnej kolejnosci niz demontaz. Ponizej podano dodatkowe wytyczne
zwigzane z prawidlowym montazem wyrobu. Pogladowe rozmieszczenie zespotéw i czesci oraz prawidiowe
utozenie przewodow wewnetrznych przedstawia rys.
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Podczas montazu zwr6ci¢ szczegdlng uwage na zatozenie sprezystego ramienia wypychacza na potke obudowy
robota. Po zlutowaniu zyt przewodu przytaczeniowego z przewodami kondensatora nalezy pamieta¢, aby nadmiar
przewodu przytgczeniowedo byt wyciagniety z obudowy. Wszystkie potgczenia lutowane wykonaé starannie

,na haczyk". Ulozenie przewodéw w rowkach nie powinno powodowaé naprezen potgczen wewnetrznych, ani
ocierania przewoddéw o czesci bedace w ruchu.

Zlutowany przewdd cewki stojana z przewodem kondensatora poprowadzi¢ tak. aby nie wchodzit w strefe gniazd
amortyzatoréw. Natomiast odczepy cewki stojana wlutowane w zaczepy przetacznika powinny byé zacisniete w
rozciecia ptytki przetacznika, a nastepnie wcisniete w rozciecia zebra obudowy.

Po zmontowaniu wszystkich czesci, sprawdzi¢ wtasciwe utozenie przewoddéw wewnetrznych, ztozy¢é obudowy i
zatrzasng¢ zaczepy, skrecic¢ je wkretami. Tak zmontowany naped podda¢ badaniom niepetnym zgodnie z PN.

4. INSTRUKCJA DEMONTAZU SILNIKA TYP 251.1

Z opraw szczotek 15 zsuwamy przewody stojana 10, odginamy zatyczki opraw i wyjmujemy sprezyny
szczotek 17 oraz szczotki 16. Z kot zebatych 18 zdejmujemy blokady kotek 22 oraz podkiadki 21. Wyciggamy kota
z otworéw obudowy przektadni 12, zdejmujemy podktadki 20. Sciggamy sprzegto 23 z koncéwki wirnika.

Z tarczy fozyskowej 13 wyjmujemy po odgieciu zaczepdw izolacje szczotkotrzymacza 14 z oprawg szczotki 15.

Z izolacji szczotkotrzymacza 14 wysuwamy oprawe szczotki 15.

Okrecamy $ruby samogwintujace M4 x 45 32, Sciggamy tarcze tozyskowa 13, zdejmujemy stojan 10 i wyciggamy
wirnik 11. Z wirnika zdejmujemy podktadki 27, 28, 24 a z nakietka watka wirnika wyjmujemy kulke 1/8" 33.

Z tarczy tozyskowej 13 demontujemy docisk tozyska 26, nastepnie wyciggamy tozysko $lizgowe 25. Z obudowy
przektadni 12 réwniez demontujemy docisk tozyska 26 i nastepnie wyciagamy tozysko $lizgowe 25, a takze
podktadke oporowg 29 oraz saczek papierowy 31, wktadke filcowa 30 oraz wktadki slizgowe 19.

Montaz silnika odbywa sie w kolejnosci odwrotnej do demontazu. Przy czym kota zebate 18 nalezy tak
usytuowagé, aby ich osie symetrii prostopadte do ich osi obrotu przecinaty sie pod katem 45°. Wktadke filcowg 30 i
sgczek papierowy 31 nasycac olejem. Ponadto zaleca sie sprawdzenie poprawnosci pracy silnika zaréwno przed
jak i po zamontowaniu két zebatych 18 w obudowie przektadni 12.



5. KUBEK MIKSUJACY TYP 181.0400.

5.1. Budowa kubka miksujacego

Kubek miksujacy stanowi wyposazenie robota kuchennego typ 181.7
Mocuje sie go bezposrednio na obudowach robota za pomocg ramion sruby dociskajacej, ktére przy obrocie kubka
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara zachodzg pod $ciany obudow i ustalajg go na napedzie.
Przekazanie obrotéw z watka wirnika na watek kubka odbywa sie za pomoca sprzegta.

5.2 Demontaz kubka miksujgcego

Z kubka miksujacego zdjg¢ dozownik 2 i pokrywke 3. Z pokrywki wyja¢ zaslepke 1, poprzez scisniecie dwoch
bocznych zeberek zaslepki. Z korpusu kubka 8 wykreci¢ (w lewo) srube dociskajaca 11 pamietajac, aby najpierw
podwazy¢ jej sprezysta potke ponad zebro blokujace w korpusie kubka. Blokujac watek kpl.10 od strony sprzegta,
odkreci¢ nakretke specjalng 4 (obracajac néz 5 w prawo-lewy gwint). Z watka kpl. 10 zdja¢ podkfadke 6 i pierscien
uszczelniajacy 7. Z korpusu kubka 8 wyjg¢ watek kpl. wraz ze sprzegtem, ptytkg osadcza, podkitadkg 9.
Sprzegto przy watku nie da sie zdemontowac bez zniszczenia.
Nalezy je odcigé¢ na diugosci ok. 11 mm od czota (do odkrycia watka) i wycisng¢ watek na prasce reczne;.

5.3 Montaz kubka miksujacego typ 181.0400:

Montaz kubka przebiega w zasadzie odwrotnie niz demontaz. Przy wymianie sprzegta, zwrdci¢ uwage na
prawidtowe zazebienie wypustow na watku kpl.10 i sprzegle. Czynnos¢ wciskania watka w sprzegto wykonaé
na prasce recznej. Przykrecajac noz 5 nakretkg specjalng 4, nalezy zwrdci¢ uwage na prawidtowe zazebienie
kotnierza nakretki z otworem ksztattowym noza 5.

6. NASADKA MIKSUJACA TYP 181.0100

6.1. Demontaz nasadki miksujacej

Blokujac watek 13 od strony sprzegta 12 odkreci¢ nakretke specjalng 1 obracajgc n6éz 2 w prawo (lewy gwint).
Zdja¢ noz a nastepnie podkiadke 3. Z korpusu 14 wykreci¢ gniazdo pierscienia 5 z wcisnietym pierscieniem
uszczelniajgcym 6. Z watka 13 zsung¢ ptytke osadczg 4 15, sprezyne 8, tozysko samosmarowne 9 z wkiadka
gumo-wa 10 i podkiadke 7. Z tozyska samosmarownego 9 zsung¢ wktadke gumowag 10. Odgia¢ i wyjaé z watka 13
zawleczke 11, wyciagna¢ watek z korpusu 14. Sprzegto 12 nie da sie zdemontowac¢ bez zniszczenia. Nalezy je
obcigé na dlugo$¢ 11mm od czota (do odkrycia czota watka) i wycisng¢ watek na prasce recznej.
Korpus kpl. 14 jest nierozbieralny. Pierscien uszczelniajacy 6 jest witoczony w gniazdo pierscienia 5 i nie da sie
zdemontowac.

6.2. Montaz nasadki miksujacej
Montaz nasadki odbywa sie w odwrotnej kolejnosci do demontazu.

7.STOJAK TYP 171.2480

7.1. Demontaz stojaka

Zdjac¢ ze stojaka kpl. miske 1. Odwrécic stojak, z podstawy 2 wykreci¢ dwa wkrety 20 i wyjac przykrywke 9.
Zsuwajac jednoczesnie przy pomocy wkretaka koto zebate 6 z osi 8. Z gtowicy kpl. sciagnaé¢ koto zebate 7,
nastepnie podktadke 4 oraz wodzik 3. Wyjaé gtowice kpl., z podstawy 2 wyciggnaé pie¢ wspornikéw 5. Przy
pomocy wkretaka odchyli¢ jeden z zaczepdw wspornika gtowicy 19, wyja¢ os gtowicy 18, z ktdrej przy pomocy
imadta $ciggnac sprzegto 17. Z nakfadki gtowicy 12 wykreci¢ wkrety 21, podwazajgc delikatnie wkretakiem w
strefie nabek, odtgczy¢ naktadke gtowicy 12, wyjaé koto zebate 14, bazowane na osi 8 oraz koto zebate 15.
Z prowadnic nakfadki gtowicy 12 wyja¢ dzwignie zaciskowa 13. Sciskajac dzwignie zaczepowa 11 wyjaé sprezyne
10 z ptyty gtowicy 16.

7.2. Montaz stojaka

Montaz stojaka kpl. przebiega w sposob odwrotny do demontazu. W przypadku uszkodzenia podkiadki
sprezystej 4 wymieni¢ ja na nowag. W czasie montazu zwracaé uwage, aby wszystkie kota zebate obracaty sie bez
oporoéw i zacie¢. Podczas zakladania wodzika 3 na wspornik gtowicy 19 zwroci¢ uwage aby znak na wodziku
pokrywat sie ze znakiem na wsporniku gtowicy.



8. INSTALACJA WYROBU

Robot podtagcza sie do sieci elektrycznej 230 V. Uruchomienie odbywa sie poprzez przekrecenie dzwigni
przetagcznika z poz. ,0" w prawo, zgodnie z oznakowaniem poszczegolnych biegoéw ( skala biegéw znajduje sie na
grzbiecie wypychacza).

Wyposazenie mozna zmienia¢ w czasie prob tylko przy wytaczonym silniku i dzwigni przetacznika bedacej w
poz. ,O". W innych pofozeniach dzwigni, wypychacz jest zablokowany. Urzadzenie wykonane jest w
Il klasie izolacji i nie wymaga uziemienia.

9. UWAGI

9.1.Dla prawidiowego funkcjonowania ukiadu napedowego konieczna jest okresowa konserwacja, a
zwlaszcza doktadne oczyszczenie silnika z pylu, ze szczegélnym uwzglednieniem komutatora i
szczotkotrzymaczy oraz ewentualna wymiana szczotek.

9.2.W czasie proby odbioru nie nalezy przekracza¢ czasu pracy przewidzianego dla wyrobu tj. 10 minut
pracy dla silnika z mieszakami lub trzepakami oraz 3 minuty dla uktadu napedowego z nasadka miksujaca
lub k ubkiem miksujacym.

9.3. Wszystkie naprawy nalezy wykonywac po wylaczeniu urzadzenia z sieci.

9.4.Konserwacje, naprawy i przeglady, powinien przeprowadza¢ pracownik o odpowiednich
kwalifikacjach. Pracownik ten winien zapozna¢ sie z instrukcjq uzytkowania oraz niniejszg instrukcja.
9.5.Nie prowadzimy indywidualnej wysytki czesci.

9.6.Zaktad zastrzega sobie prawo zmian ksztaltu czesci, poprawiajacych jakos¢ lub funkcjonalnosé
wyrobu.

10. WYKAZ NARZEDZI

10.1.Narzedzia pracy
1. Komplet wkretakow.
2. Szczypce wygiete do pierscieni osadczych.
3. Lutownica.
4. Autotransformator.
5. Praska reczna.

10.2.Przyrzady pomiarowe
1. Suwmiarka.
2. Woltomierz kl.0.5. zakres O - 300 V.
3. Watomierz kl. 0.5 zakres 1000 W.
4. Amperomierz kl. 0,5 zakres 2,5/5 A.
5. Omomierz kl. 0.5.
6. Obrotomierz kontaktowy.



EWENTUALNE USZKODZENIA ROBOTA 181 | SILNIKA 251.1

Lp. |[Objawy uszkodzenia Przyczyny uszkodzenia Spos6b naprawy
I Robot nie pracuje, pracuje z |1.1. Brak napiecia w gniazdku zasilajagcym. |Sprawdzié, czy jest napiecie w sieci, z ktérej czerpie sie energie
przerwami elektryczna.
1.2. Uszkodzony przewdd przytgczeniowy Sprawdzi¢ przewod przytaczeniowy i wewnetrzne potaczenia
lub uszkodzone potgczenie wewnetrzne. elektryczne. Usung¢ usterke lub wymieni¢ uszkodzony przewdd.
1.3. Uszkodzony silnik. Zdemontowa¢ robot, zdemontowaé silnik, naprawi¢ silnik,
zmontowac i sprawdzic.
1.4. Uszkodzony przetacznik obrotéw. Sprawdzi¢ jako$¢ dziatania przetacznika. W  przypadku
uszkodzenia wymieni¢ na nowy.
1.5. Uszkodzony kondensator. Wymieni¢ na nowy.
2. Silnik nie pracuje lub pracuje|2.1. Duze zuzycie szczotek lub zawieszenie |Odgigé choragiewki szczotkotrzymaczy i wyja¢ szczotki. W
Z przerwami szczotek w oprawach szczotkotrzymaczy. przypadku stwierdzenia ich zuzycia do 5 mm nalezy je wymieni¢
na nowe W  przypadku zawieszenia szczotki oczysci¢
szczotkotrzymacz z pytu, a w razie potrzeby boczne krawedzie
szczotek lekko przetrzeé drobnoziarnistym papierem $ciernym
(nr 600 lub 800).
2.2. Zly styk szczotki z komutatorem w Komutator przetrze¢ szmatka zwilzong w spirytusie. Jezeli w ten
wyniku zabrudzenia lub zwarcia na sposéb nie usunie sie zabrudzer komutator przetrze¢ papierem
komutatorze. $ciernym (nr 600 lub 800) oraz usung¢ ewentualne zwarcia
miedzv dziatkami komutatora.
2.3. Zwarcie lub przerwa na wirniku. Zdemontowa¢ silnik. Sprawdzi¢ wirnik, w przypadku zwarcia lub
przerwy w uzwojeniu wirnika wymieni¢ na nowy. Opornos¢
uzwojenia wynosi 46 Q + 5%.
2.4. Przerwa lub zwarcie w cewkach stojana.|Zdemontowac silnik. W przypadku stwierdzenia uszkodzen
wymieni¢ cewki na nowe, po uprzednim oczyszczeniu pakietu z
pytu weglowego i zywicy impregnacyjnej. Oporno$¢ cewki stojana
wynosi 18,2 Q + 5%.
3. Przetgcznik blokuje sie na | 3.1. Uszkodzone sprezyste ramie dzwigni Zdemontowac robot, wymieni¢ przetagcznik na nowy.
poszczegolnych biegach. przefacznika.
3.2. Brak metalowej kulki. Zdemontowag, zatozy¢ kulke w gniazdo styku ruchomego.
4. Brak réznicy predkosci 4.1. Uszkodzona dioda obnizajgca napiecie |Zdemontowac robot, wymieni¢ przetgcznik na nowy ewentualnie
obrotowej na na jednym z biegéw przetacznika. wymieni¢ diode.
poszczegolnych biegach
5. Robot ciggle pracuje na 5.1. Zablokowany popychacz tacznika Zdemontowaé robot, wymienié¢ przetacznik na nowy.
maksymalnych obrotach. "max”.
5.2. Zwarte styki facznika maksymalnych Zdemontowa¢ robot, rozewrze¢ styki tacznika, ewentualnie
obrotéw. wymieni¢ przetacznik na nowy.
6. Brak mozliwosci wiaczenia |6.1. Blokowanie sie popychacza tacznika Zdemontowa¢ robot, sprawdzi¢ co blokuje popychacz, usung¢
"max" obrotéw na nizszych |'max" obrotéw. przvczvny.
biegach. 6.2. Zdeformowany popychacz tgcznika. Zdemontowac robot, wymieni¢ przetacznik na nowy.
6.3. Duzy luz pomiedzy stykami facznika. Zdemontowac robot, zblizy¢ styki facznika "max".
7. Brak napedu na mieszaki. |7.1. Uszkodzone zgby na kole zebatym. Zdemontowac¢ naped. Wymieni¢ kota.
Silnik pracuje.
8. Brak napedu na nasadke 8.1. Uszkodzone sprzeato na watku silnika. [Zdemontowac silnik. wvmienié sprzeato na nowe.
miksujaca lub kubek 8.2. Uszkodzone sprzegto nasadki lub kubka [Zdemontowaé nasadke lub kubek miksujacy, wymieni¢ sprzegto
miksujacy. Silnik pracuje. | miksujacego. na nowe.
8.3. Brak zasprzeglenia. Wadliwa dtugos¢ watka nasadki miksujacej - wymieni¢ na nowa.
Uszkodzony gwint koncowki gwintowej - wymieni¢ koncéwke na
nowa.
9. Trudnosci z 9.1. Uszkodzony wypychacz. Wymieni¢ wypychacz na nowy.
demontowaniem - - - -
wyposazenia. 9.2. Zabrudzony otwor két zebatych lub Wyjaé mieszadta, przeczysci¢ otwory kot zebatych. Sprawdzi¢
uszkodzone mieszadta. dziatanie wypychacza. Zdeformowane mieszaki lub trzepaki
wymieni¢ na nowe.
10. Uszkodzone obudowy. 10.1. Zbyt silne nagrzewanie si¢ silnika lub  |Zdemontowa¢ robot. Wymieni¢ obudowy na nowe.
uszkodzenie mechaniczne.
11. [Po wytaczeniu robota z sieci | 11.1. Uszkodzony opornik roztadowczy. Zdemontowac robot. Wymieni¢ opornik na nowy.
i zwierania bolcéw wtyczki
przeskakuie iskra.
12. |Wyposazenie wypada z 12.1. Urwane zaczepy kotka zgbatego. Zdemontowac robot. Wymieni¢ kétko na nowe.

napedu

12.2.Uszkodzone lub niewtasciwe
wyposazenie.

Wymieni¢ na nowe.




13. [Wypychacz nie wraca w 13.1. Pekniete sprezyste ramie wypychacza. |Zdemontowa¢ robot, wymieni¢ popychacz na nowy.
6rne pofozenie
g P 13.2. Spadnigte sprezyste ramig Zdemontowac¢ robot, koniec sprezystego ramienia wypychacza
wypychacza z potki obudowy. ustawi¢ na pétce. W przypadku uszkodzenia wymieni¢ na nowy.
14. |[Nadmierne nagrzewanie si¢ [14.1. Ocieranie wirnika o stojan na skutek Wymieni¢ tozyska na nowe.
silnika zuzycia tozysk.
14.2. Nadmierne zuzycie komutatora. W przypadku stwierdzenia, ze bieznia komutatora ma Srednice
mniejsza niz 17,6 mm nalezy wymieni¢ wirnik na nowy.
14.3. Zwarcie lub przerwa w wirniku. Postepowac jak w pkt. 2.3.
14.4. Zwarcie w cewkach stojana. Postepowac jak w pkt. 2.4.
15. |Nadmierne iskrzenie 15.1. Niedotarte szczotki. Dotrze¢ szczotki:
szczotek na obwodzie a) papier Scierny utozy¢ na obwodzie komutatora pod szczotke,
komutatora. poprzez obrét wirnikiem w obu kierunkach dotrze¢ szczotki.
Stosowac papier $cierny nr 600 lub 800.
b) wdrozy¢ silnik zasilajac napigciem 60 V w ciagu | h oraz 110
V w ciggu 2 h.
15.2. Zwarcie lub przerwa w uzwojeniu Postepowac jak w pkt. 2.3. i 2.2.
wirnika lub zwarcie dziatek komutatora.
15.3. Zwarcie w uzwojeniach stojana. Postepowac jak w pkt. 2.4.
15.4. Zawieszenie szczotek w oprawach. Postepowac jak w pkt. 2.1.
16. |Nadmierny hatas w 16.1. Uszkodzone zeby koétek zebatych. Wymieni¢ uszkodzone kétko.
ktadni slimakowe;j.
przexcadni Simaxowe 16.2. Uszkodzone, zdeformowane lub Wymieni¢ uszkodzone wkiadki.
pekniete wkiadki.
16.3. Uszkodzony $limak na wirniku. Wymieni¢ wirnik na nowy. Sprawdzi¢ kota zebate, w przypadku
zuzycia wymieni¢ na nowe.
17. |Kota zebate nie obracaja si¢ [17.1. Uszkodzone zeby na kétkach Wymieni¢ kota.
pod obcigzeniem. 17.2. Uszkodzony $limak. Wymieni¢ wirnik
17.3. Wysunigcie sie kota spowodowane np. |Wymieni¢ blokade lub kétko na nowe.
zsunieciem lub peknigeciem blokady kotka.
18. [Nadmierny hatas, drganiai [18.1. Uszkodzone tozysko. Zdemontowac¢ silnik. Wymieni¢ tozysko.

ocieranie czesci wirujgcych.

18.2. Uszkodzenie dociskéw tozysk.

Wymieni¢ dociski na nowe.

18.2. Uszkodzenie (zuzycie) fozysk.

Zdemontowac silnik. Wymienic tozysko.

EWENTUALNE USZKODZENIA NASADKI MIKSUJACEJ, KUBKA MIKSUJACEGO | STOJAKA

19. [Brak napedu na kubek 19.1. Uszkodzone sprzegto na watku silnika. |Zdemontowa¢ silnik, wymieni¢ sprzegto na nowe.
miksujacy, a silnik pracuje. 19.2. Uszkodzone sprzegto na watku kubka |Zdemontowaé kubek miksujacy, wymienic¢ sprzegto na nowe.
miksujacego
19.3. Zatarte tozysko kubka. Zdemontowa¢ kubek miksujacy, wymieni¢ zniszczone czesci na
nowe.
20. |Kubek jest nieszczelny. 20.1. Uszkodzone tozysko kubka. Zdemontowa¢ kubek, wymieni¢ zniszczone tozysko.
20.2. Zniszczony pierscien uszczelniajacy.  |Zdemontowac kubek, wymienié pierScier uszczelniajacy.
21. |Brak napedu na watek 21.1. Uszkodzone sprzegto na watku silnika. [Zdemontowa¢ silnik, wymieni¢ sprzegto na nowe.
dki miksujacej, a silnik — .
g?asfujel riksujace), & sint 21.2. Uszkodzone sprzegto na watku Zdemontowac¢ nasadke miksujaca, sprzegto wymieni¢ na nowe.
' nasadki miksujgce;.
21.3. Zatarte tozysko nasadki miksujace;j. Zdemontowa¢ nasadke miksujaca, wymieni¢ zniszczone czgsci na
nowe (fozysko, watek, podktadki)
22 |Robot nie daje sig 22.1. Peknieta dzwignia zaciskowa Wymieni¢ dzwignie zaciskowa na nowg,
zablokowaé w gtowicy
22.2. Pekniete zebra zaczepowe nakfadki Wymieni¢ naktadke gtowicy na nowg,
gtowicy
23 |Brak ruchu wahadiowego |23 1 Pekniete sprzegto Wymieni¢ sprzegto na nowe
gtowicy stojaka i ruchu
obrotowego miski 23.2. Wytamane lub wytarte uzebienie na Uszkodzone kota zgbate wymieni¢
kole zebatym
23.3. uszkodzone koto zgbate mieszaka Wymieni¢ mieszak na nowy
23.4. Uszkodzony lub zsuniety wodzik W przypadku uszkodzenia wodzika wymieni¢ na nowy. Jezeli jest
wspornika gtowicy zsuniety nalezy zwrécié uwage na prawidlowe zatozenie
wzgledem wspornika gtowicy i zabezpieczy¢ go podktadka
sprezysta
24 Gtowica wraz z robotem

podnosi sie w czasie pracy

24.1.Uszkodzona dzwignia zaczepowa

Wymieni¢ dzwignie zaczepowg na nowg

24.2.Uszkodzona sprezyna

Wymieni¢ sprezyne na nowg




SCHEMAT POtACZEN ELEKTRYCZNYCH ROBOTOW KUCHENNYCH
TYP 181
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w - wirnik

C;- C4 - cewki stojana

K - kondensator

P - przetacznik

Zs - zlacze specjalne

R - opornik roztadowczy
tm - tacznik ,max” obrotéw
—e— - potaczenie lutowane
—o— - potgczenie roztgczne



NAPED ROBOTA KUCHENNEGO TYP 181
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WYKAZ CZESCI NAPEDU ROBOTA KUCHENNEGO TYP 181

Oznaczenia Nazwa czesci Nr fabryczny llos¢ szt. w Uwagi
narys. wyrobie
1 Obudowa prawa 181.0001 1
2 Obudowa lewa 181.0002 1
3 Przetacznik kpl. 181.0010 1
4 Wypychacz 181.0003 1
5 Koncowka gwintowa 181.0006 1
6 Ostonka 171.1012 1
7 Wkiadka 181.0004 1
8 Ztgcze specjalne 271.0021 1
9 Zasuwka 181.0005 1
10 Wspornik 181.0007 4
11 Amortyzator 171.1008 4
12 Kondensator 181.0040 1
13 Silnik 251.1 1
14 Przewdd przytaczeniowy 271.0095 1
21 Nasuwka 2,8 05.0102 1
22 Whkret M4x10 01.0036 2
23 Wkret 2,9x13 01.0302 2
24 Podktadka 4,3 02.0532 2
25 Podktadka 4,1 02.0503 2
27 Opornik roztadowczy 65.0012 1




SILNIK TYP 251.1
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WYKAZ CZESCI SILNIKA TYP 251.1

Oznaczenia Nazwa czesci Nr czesci llos$¢ szt. w wyrobie Uwagi
narys.
10 Stojan kpl. 251.1100 1
11 Wirnik kpl 251.1200 1
12 Obudowa przektadni 251.0001 1
13 Tarcza tozyskowa 251.0002 1
14 Izolacja szczotkotrzymacza 193.0021 2
15 Oprawa szczotki 193.0022 2
16 Szczotka 193.0002 2
17 Sprezyna szczotki 10.2002 2
18 Koto zebate 251.0004 2
19 Whkiadka slizgowa 251.0005 2
20 Podktadka 113.0002 2
21 Podktadka 213.1402 2
22 Blokada kotka 213.1401 2
23 Sprzegto kpl. 171.1010 1
24 Podktadka 113.0005 1
25 tozysko slizgowe 251.0003 2
26 Dociskacz tozyska 187.0007 2
27 Podktadka 10.0015 2
28 Podktadka sprezysta 10.0016 1
29 Podktadka oporowa 251.0006 1
30 Wktadka filcowa 251.0009 1
31 Saczek papierowy 251.0008 1
32 Sruba samogwintujaca M4x45 251.0007 2
33 Kulka 1/8” 04.0102 1
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NASADKA MIKSUJACA TYP 181.0100
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WYKAZ CZESCI NASADKI MIKSUJACEJ TYP 181.0100

Oznaczenia Nazwa czeSci Nr czesci llosc SZF' Uwagi
narys. w wyrobie
1 Nakretka specjalna 65.6114 1
2 Noz 65.6013 1
3 Podktadka 65.6111 1
5 Gniazdo pierscienia 65.6605 1
6 Pierscien uszczelniajacy 65.6609 1
7 Podktadka 65.6104 1
8 Sprezyna 65.6119 1
9 tozysko samosmarowne 65.6025 1
10 Wkiadka gumowa 65.6008 1
11 Zawleczka 65.6777 1
12 Sprzegto 171.2002 1
13 |walek 181.0121 1
14 Korpus kpl. 181.0110 1
15 Ptytka osadcza 4 04.0204 1
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KUBEK MIKSUJACY TYP 181.0400




WYKAZ CZESCI KUBKA MIKSUJACEGO TYP 181.0400

Oznaczenia Nazwa czesci Nr czesci llosc SZJF' Uwagi
narys. w wyrobie
1 Zaslepka 181.2304 1
2 Dozownik 171.2303 1
3 Pokrywka 171.2302 1
4 Nakretka specjalna 65.6114 1
5 N6z kubka 365.2022 1
6 Podktadka 65.6111 1
7 Pierscien uszczelniajgcy 181.0409 1
8 Kubek - korpus 181.0401 1
9 Podktadka 65.6104 1
10 Watek kpl. 181.0410 1
11 Sruba dociskajaca 181.0202 1
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STOJAK KPL. TYP 171.2480
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WYKAZ CZESCI STOJAKA KPL. TYP 171.2480

Oznaczenia Nazwa czesci Nr czesci llos¢ SZF' W Uwagi
narys. wyrobie
1 Miska 171.2401 1
2 Podstawa 171.2402 1
3 Wodzik 171.2406 1
4 Podktadka sprezysta 875.2003 1
5 Wspornik 265.1105 5
6 Koto zebate VI 171.2405 1
7 Koto zebate IV iV 171.2407 1
8 Os kota 171.2417 2
9 Przykrywka 171.2403 1
10 Sprezyna 86.0010 1
11 Dzwignia zaczepowa 171.2413 1
12 Nakfadka gtowicy 171.2411 1
13 Dzwignia zaciskowa 171.2414 1
14 Kofto zebate I 171.2418 1
15 Koto zebate | i Il 171.2419 1
16 Plyta gtowicy 171.2412 1
17 Sprzegto 171.2415 1
18 05 gtowicy 171.2416 1
19 Wspornik gtowicy 171.2420 1
20 Wkret 2,9x13 01.0306 2
21 Wkret 2,9x13 01.0302 6
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WYPOSAZENIE ROBOTOW KUCHENNYCH TYP 181

| g T
~ ﬁ TN
Trzepak prawy ™S e Trzepuk lewy Trzepak prawy & & Trzepak lewy
181.0370 181.0360 371.0140 L[ 181.0230
I 1 9 I 1
Nasadka miksujaca
181.0100
171.2000
S 4 TN 7 - A &
Mieszadlo prawe Mieszadfo lewe < > Mieszadfo prawe @JL;) e Mieszadlo lewe
181.0310 181.0320 \‘ X~ ‘J 371.0110 fH HD 181.0220
NG %
Kubek—naczynie
265.8005
S 12
//A/ \ “Miska obrotowa L<<J obrotowa
( \ 1.2401
17 N
Kubek miksujacy T
181.0400 \
WYKAZ WYPOSAZENIA ROBOTOW KUCHENNYCH TYP 181
. llo$¢ szt. w wyrobie
Oznaczenia - - .
narys Nazwa czesci Nr czesci Typ Uwagi
' 181.5 181.6 181.7
1 Trzepak prawy 181.0370 1 - 1
2 Trzepak lewy 181.0360 1 - 1
3 Mieszadto prawe 181.0310 1 - 1
4 Mieszadto lewe 181.0320 1 - 1
5 Trzepak prawy 371.0140 - 1 -
6 Trzepak lewy 181.0230 - 1 -
7 Mieszadto prawe 371.0110 - 1 -
8 Mieszadto lewe 181.0220 - 1 -
9 Nasadka miksujgca 181.0100 1 1 -
lub 181.2000
10 Kubek -naczynie 265.8005 1 1 -
11 Kubek miksujacy 181.0400 - - 1
12 Miska obrotowa 171.2401 - 1 -
13 Stojak kpl. 171.2480 - 1 -
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