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1.DANE TECHNICZNE ROBOTOW KUCHENNYCH TYP 371:5i1371.6

Z UKLADEM NAPEDOWYM 213.6
Napiecie zasilania 230V, ~50H=
| Max. pobdr mocy na biegu luzem 110W (bez stojaka)
- dla robota z trzepakami lub mieszakami §2—10 (10 min)
- dla robota z nasadka miksujaca $2—-3 (3 min)
Predkodé obrotowa znamionowa 350 — 1050 obr./min —plynng regulacjy
obrotow
Poziom zaklocen RTV N
| Stopien ochronny I klasa

1.1. Wypaosazenie robotéw kuchennych typ 371.5i 371.6

Wyposaienie wehodzace w sklad poszczegdlnych typow robota podano w tabeli Il na
stronie 12
Uwaga: Robot kuchenny Typ 371.5 mozZe wspilpracowac ze stojakiem Typ 1712450 {acznie
z miska obrotowa 171.2401, pod warunkiem zastosowania kompletu mieszakow i trzepakow
z zcbatkami przekazujacymi naped z silnika na stojak (patrz rys.6 i tabela Ill poz. 5,6, 71 8
na stronie 12)

2. BUDOWA NAPEDOW

MNaped powyiszych typow posiada silnik komutatorowy, szeregowy z dwoma
wyjéciami napgdu: berposrednic z walka wimnika na nasadke miksujacy i podrednic z
przekladni z¢batej — na mieszaki i trzepaki. Obroty silnika regulowane sq plynnie za pomoca
pokretia regulatora obrotow. Roboty wyposazone s rowniez w przelacznik max obrotow.
Wypychanie wyposazenia odbywa si¢ poprzez naciSnigcie pionowo w dol pokretia regulatora,
znajdujgcego sig w polozeniu ,,0” ~ robot wylaczony.

2.1. Demontaz zespolu 1 (rys 4)
Przy pomocy wkretaka wykrecié dwa wkrety 16 spinajace obudowy robota.. Po wykrgceniu
wkretow obie polowki trzymaja si¢ razem tylko na zatrzaskach znajdujacych si¢ w dolnej
czgsci obudow, Polozyé robot tak, aby obudowa prawa z wychodzacym z niej przewodem
przylaczeniowym znajdowala si¢ na stole. Zdja¢ obudowe lewa 2. Uwaza¢, aby nie
wykonywac tej crynnoéci odwrotnie, gdyz mozna porozrywaé polaczenia wewngtrzne z
powodu wypadnigcia silnika!

7 obudowy prawej 1 wyjac przycisk maksymalnych obrotow 3. Nastgpnie wyjaé zasuwko-
popychacz 11 oraz wkladke 12. Wysunaé z obudowy regulator kpl. 4. Zdjaé z walka
potencjometru pokretlo 5, rozlaczyé wszystkie polaczenia konektorowe, Odlutowac przewod
cewki silnika od przewodu kondensatora kpl. 10. Wyjaé uklad napedowy 6 zdejmujac z niego
amortyzatory pumowe 7Z ramy ukladu napedowego wykrecic dwa whrgty 17 mocujgee
koncowke gwintows 13. Z koncowki gwintowej zsunaé oslonke 14. Z prowadnic obudowy
wysunaé zlacze specjalne 8 z jednoczesnym podciggnigciem przewodu przylaczeniowego 15
Odlutowaé opomik rozladowczy 18, wyjac z rowkow zigeza specjalnego przewody
kondensatora 1 poluzowac je 1ak, aby polaczenie lutowane bylo w powietrzu.

Nastgpnie rozlulowac powyzsze polgczenia, odkladajac jego elementy.




3. MONTAZ NAPEDU

Montaz powyzszych napedéw przebiega w odwrotnej kolejnofei niz demonta’
Fumjmmmmmmzmﬂhmmmw
Pogladowe rozmieszczenie zespolow i czgéci oraz prawidlowe ulozenie przewodow
wewngetrznych przedstawia rys. 1.

Rys. 1

Podczas montazu zwrdcic szezepolng uwage na zalozenie spigzystych wystepow regulatora
kpl na polowki obudowy robota Po zlutowaniu przewodu przylaczenowepo, wyciagngc
nadmiar z obudowy. Polaczenia lutowane wykonaé staranme, w sposob wykluczajacy
preypadkowe rozlaczenie sig przewodow. Ulozenie praewodow w rowkach nie powinno
powadowad naprezen polaczen wewnetrznych, ani ocerania przewodow o cagsci bedace w
ruchu.
Zlmowany prezewod cewki stojana 2 preewodem kondensatora poprowadzié tak, aby me
wchodzil w suely pmazda amonyzatora Przewody regulatora obrowow 1 przelqcznika
maksymalnych obrotow powinny byc zacisnigte w zeberka z zachowaniem odpowiedniego
naddatku pozwalajacepo na wykonanie ruchu pionowo w dél przy wypychaniu wyposazenia
PPo zamontowaniu wszystkich czesei, w poczatkowej pozycji pokrgtia potencjometiu, ustawic
potencjometrem dostrojczym  predkosé obrotows na wyjsciu napgdu na biepu luzem
350450 obr /min  Po ustawieniu obrotow, skrgeié obudowy wkrgtami — naped poddad
prabie sprawdaic max. pobdr mocy, poprawnosc pracy, zakres regulacy
Uwaga:

Sposdh montasu 1 demontazn oraz katalog czgsel zamiennych nasadks miksujace)
171.2000 1 stojaka 171.2450 jest zamicszczony w Instrukeji 1 Katalogu robota 171

A INSTALACIA WYRORL

Robot podigcea sig do siect elektryerne) 230V Unuchomienie odbywa sie poprzez
pokrgeeme pokretha regulatora w prawo, 2podnie z oznakowaniem

Wyposazenie mosna rmiemic w czasie prob iylko prey  wylacronym  ukladne
napgdowym Urzadzenie wykonane jest w 11 klasie izolac)i 1 nie wymaga uzemienia




Uwagi:

5.1. Dla Pm'n-'idhw:go funkcjonowania ukladu napgdowego konieczna jest okresowa
konserwacja, a zwlaszcza dokladne oczyszczenie silnika z pylu, z szczegdlaym
uwzglednieniem komutatora i szezotkotrzymaczy oraz ewentualna wymiana szczotek.

v Wmewéhyndbmmnﬂmmmpmypmdnmﬂdhmbu
tj. 10 min pracy dla ukladu napedowego z nasadks miksujaca.

5.3. Wszystkie naprawy nalezy wykonywac po wylaczeniu urzadzenia z sieci.

5.4. Konserwacje, pmglqdylnapr:wypowuum pm:pmwadmc pracownik o odpowiednich

Irwnllf‘kaq:ch Pracownik ten powinien zapornaé si¢ z instrukcjy uzytkowania oraz z
ninie)szg instrukcjy,

5.5. Nie prowadzimy indywidualnej wysylki czedci

5.6. Zaklad zastizepa sobie prawo zmian ksztaltu czgdci, poprawiajgcych jakosé lub
funkcjonalnosc wyrobu

6. WYKAZ NARZEDZIL

6.1. Narzgdzia pracy

a - komplet wkrgtakow

b - szczypee wygicte do pierscieni osadczych
¢ - lutownica

d - autotransformatm

¢ - praska recena

6.2. Przyrzady pomiarowe

a - suwmiarka

b - woltomierz ki 0.5 zakres 0-300V
- woltomierz k1. 0,5 zakres 1000W
- amperomucrz kl. 0,5 zakres 2,5/5A
- omgmuerz ki, 0,5

- obrotomierz kontakiowy

-0 CL 0
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EWENTUALNE USZKODZENIA ROBOTA 1 SILNIKA

Micsprawny  przelyczmk

Zdemontownd, wiytmaud prasls -

Lp. | Objewy Przyezyny Sposoly naprawy Uwragi
nurkodrenin uszkodzenis .
1 2 3 4
1. Fobol nic pracuje, 1.1 Brak napigcia w Wq#wwm
pracuje £ prRerwami prusediu rasilajgeym thiqmpeumdﬁhy
1.2, Usshodrony preewdd meﬁqmm
prryigczeniowy lub :mmpmﬂdw
wewnelI e usrkodrony prrewid.
1.3, Uszkosdrony uklad Zdemonlowad robol, zdemoniowad
napedowy uklad napodowy, naprawié ukled
napedowy, Fmontowad i sprawded.
1.4, Uszkodrony regulator Sprawdzié jakosd drialama reguls-
e tora . W preypedin usekodzenia
WYTIIETLIE T B 5
1.5 Uszhodeony kondensator | Wymicnd na nowy

st 1| ewacrann bolobw
wiyck praedhakie
skra

razladowcry

opomik na nowy

maksymalnych obrotiw crmk na nowy.
2.2, Uszkodzony lub Fdemontowad, sprawdnd cagion, w
zablokowany preycisk prrypadiu usrkodzenia wymicnié na
nowe
i Hobot ciagle pracujena | 3.1, Usekodzony regulator | Zdemontowad, wymienic  regulator
maksymalnych obrotsch | olwotiw A Wy _—
1.2, Zwarty preclacmik Fdemontowsd, rozewrzed siyk -
maksymalnych obootiw chomy zapowmiaEe 1.5mm odie -
plodé pormedey crasran stykow.
4 Itrak nmpdummmh 4 | Uszkodzone kola Zdemontowsd naped. Wymienic
Ukbad nepedowy pracuje. | preekisdni. kols
5 Thrak napedu na pasadkg | 5 1. Usskodzrone sprzeplo na | Zdemontowsd uklad napedowy,
miksujges, kiad walku siindka wymenid sprzgplo na nowe
napedowy pracuje. - I
42 Ustkodvone spregplo na | Ademontowsd nasadke  miksujaca,
walku nasadk: miksujgce) WVERCTE 1o ma nowe,
5.3, Brak maspragglama Wadliwa dhugods walka nasadia
miksujqce). 1 walek
Uszkodzony gwint kofciwhki
pwintowe), Wymienié kotciwke na
. . L =
£y Trunknaricy v 6.1, Ustkodeone spogrysie | Wymieme wypychacz na nowy.
ademontownniein racrepy regulatorn obroliw
6 2 Fabrudeone olwory kil | Wynienié micszadla, preeceyiad
tchatych  lubh  usekodeone | otwory kol 2chatych Sprawalad
Fadelormowane misszaki wymicnit
- Mm - —
T Uszkodvone sbudowy. | 7.1, Zhyl sine nagreewanic | Zdemoniowad robol. Wymienic obic
si¢ minks lub usrkodrenie | obudowy na nowe
e |meehatiene ] ; .
Y "o wylperemu robota z - | 8.1, Usekodeony opormik Fdemontowad pobol. Wymmemd




9 Silnik nie pracuje lub 9.1, Duze matycc scrotch chorngiowki
pEBcule 7 peZerwami. luly pawicerenie seczolek W | czy | wyjed secrotki. W przypadion
oprawach stwicrdzenia ich Furyeis do Smm
srcnllotrrymacy. nalcty je wymicnié na nowe.
W proypadiy zawiezeema saonotki
oczyicié sczolkotrzymacs z pyly, &
w razse potrzely bocrne krwwednie
srerotek Jekko prretrret drobno-
J P
{nwr 600 Jub #00)
9.2 7y styk szcrolls z Komulaior przctrzet srmatin wwil-
komutstorem w wymiku 2oqey wosparytnsie. Jereli wien
zabrudeenis Jub pwarcia na | spostb nie vsunic sig abrodeen,
komutsionze kemutator prectrzed drobooramms -
stym papicrem Sovernym (neb00 lub
B00) oru wnmst cwentualne
i roarcia magdry dratiam komita -
toen
9.3 Zﬁ:l‘uﬂlﬂ}m Zdemontowsd silnik Sprawdeic
ma wirmibas wirnik, w wypadiy rwarcia lub
prEcrwy W wrwojenie  wiruka
| wymicmi¢ na mowy. Upomosc
. uwrwojenia wynosi 46024109
9.4, Preerwa lub zwarcic | Zdemontowal silnike. W peeypa -
w cewkach stojana dku stwierdeenia urkodeena
wymicnid cewkl na nowe, po
7 pylu weglowego i fywicy
imprepnacyjne. Opomost cewhd
R A— . |stopmawynosi 170+00% 1 |
10. | Wyposazenic 10.1. Urwane zaczepy Fdemontowsd, wymienic na
wypada » mapedu _kélka zebatego nowe, ]
102 Niewlasciwe Wymienic na nowe
wyposazenie lub
. . justhodrome B | ————
1) | Pokretlo regulatora po | 111 Uszkodzony Zdemontowad, wymienic na
wypchnigeiy regulator obrotine nowy,
wWypaSEienis nie
powraca z repulatorem
do pory I . | it
112 Sprgzystc zaceepy | Zdemontowad, Zmontowac po-
regulatora wypadiy = prawnie.
TUC]SE MOCOWaTE W
b S WS | ————
2 Madmierne 12.1. Oocramie wimika o | Wymicnié lodyska na nowe.
IErACWIANILE SI¢ stojan o skulck ruiyoa
silniba Yk ]
12.2. Nadmicme zwycic | W preypadke  stwicrdecnia, 2o
komutatorn bicrnia komutatora ma srednicg
mnigjezn a2 17.6mm, naley
| wymienié wimik na nowy.
123 ?wmcll.l:-pﬂmm Pmmw:t]d:wriL'H
W wimika .
12.4 Zwarcie w cewkach | Puﬂr.:puwitjﬂ.wph.‘?..‘-
o ] - - o et




13. | Nadmicrne 13.1. Miedotarte szczotki | Dotrzed szczotki:
iskrzenic secrotek a)papier cierny uloZy¢ na obwo-
na obwodric dric komutatora pod szcrotke,
komutatora. poprzez obrdt wirnikiem w obu
kierunkach dotrzed szerotki.
Stosowal papier sciermy
or 600lub 800
bywdrodyd silnik zasilajac napic-
ciem 60V w ciagu 1h oraz 110V
w ciggu 2h
13.2, Zwarcie lub preerwa | Posigpowad jak wpki. 921 9.3,
w uzwojeniach wirnika
lub zwarcic dzialck
komutaiora
13.3 Zwarcic w uzrwopc- | Postigpowad jak w pkl. 9.4.
nigch stojana.
134, Zawieszenie s2czo - | Postgpowad jak w pki. 9.1.
- tck w oprawach
14 | Nadmierny halas w 141 Uszkodzone z¢by Wymienié uszkodrone kdlko
przckiadni limakowej | kolek z¢batych -
14.2. Usekodzone, zdefo- | Wymieni¢ uschodzone whiadki
rmowane |ub peknigte
whladki
143, Usskodrony £limak | Wymicnié wirnik na nowy.
na walku wirnika Sprawdzié kola zebate, w prey-
15. | Kola z¢hate nie 15.1. Uszkodrone zeby na | Wymienié kola.
obracaja si¢ pod kdlkach zebatych
obcigzeniem | 15.2. Usrkodrony Slimak | Wymicnié wirnik
15.3. Wysunigcic sig kola, | Zdemontowad silnik. Wymicni¢
spowodowane np. prze - | Fame na nowy.
greanicm silnika cry
ocieraniem c2escl winujg-
cych
16. | Nadmierny hatas, 16.1. Deformacia lub Zdemontowad silnik. Wymicnic
drgania i ocicranic uszkodsenic ramy silnika | rame na nowa,
czgsel winnjacych spowodowane np. prze -
preaniem silnika lub
ocicraniem cesci winuja-
cych.
16.2 Uszkodzone lozysko, | Zdemontowad silnik. Wymicnié
=== lozvsko, )
16.3 Uszkodsenie Wymieni¢ dociski na nowe.
dociskow lozysk.
164 Usekodeenic Zdemontowad silmk. Wymicnid

(zuzycic) luzysk.

lodysko.
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SCHEMAT POLACZEN ELEKTRYCZNYCH ROBOTA 371.51371.6
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W, R
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28
R, Al :
L

Oznaczenia
R, — Regulator obrotow 7, — Llgcze specjalne
W, Wylacznik max obrotow R — Rezystor rozladowczy
S - Silmk —— -polaczenia lutowane
C - Kondensator ——o0— - polaczenia rozigczne

W, - Wylacznik glowny

RYSUNEK WYROBU W ROZLOZENIU NA ZESPOLY

Rys. 3

Zespol 1 - Naped robota

Zespod 11 — Ukdad napedowy 213.6

Zespol 111 — Nasadka miksujgea 171.2000

Zespol IV - Stojak z miska 1 mieszakami 171 2480
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ZESPOL 1 - NAPED 371
W ROZLOZENIU NA CZESCI 1 PODZESPOLY




9.

TABELA 1
ZESPOL I - ZESTAW CZESCI 1 PODZESPOLOW NAPEDU
TYP 371
Oenaczenic | Mazwa czgsci lub zespolu | Numer Tloéé smtuk w | Uwagi
na rysuniu fabryczny wyrobie
1 2 3 4 5
1 Obudowa prawa 371.0001 1 ]
2 Obudowa lewa 371.0002 1
3 Przycisk - max 271.0003 1
4 |Regulator kpl. 271.0010 1 i
5 Pokretlo 271 0004 1
6 Uklad napedowy 2136 1
7 Amortyzator 171.1008 1
8 Zlacze specjalne 271.0021 1
9 Wkiadka 2651203 i &
10 |Kondensator kpl. 271 0040 1 T
11 |Zasuwka - popychacz 171.1004 1 - 7]
12 |Wikiadka 371.0003 1
13 Koncowka gwintowa 171.1006 I :
14 | Oslonka 171.1012 1
15 | Przewdd przylaczeniowy 271.0095 1
2 x0.75mm
16 |Wkret 2,9x 13 0100302 2
. 2 Wkret 3,9x 13 010322 2 - B
18 | Opornik 650012 1
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ZESPOL II - UKLAD NAPEDOWY 213.6 W ROZLOZENIU
NA CZESCI 1 PODZESPOLY
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TABELA 11
ZESTAW CZI';SCI 1 PODZESPOLOW UKLADU NAPEDOWEGO
TYP213.6
Oznaczenia Nazwa czgsci Nr Hosé sztuk w Uwagi
rysunku fabryczny wyrobie
A __ 2 3 4 5
1 Rama silnika 113.0001 1
2 Wirnik 113.1200 1
3 |Stojan 2133100 1
4 Kolko zgbate 213.1400 2
5 Wkladka slizgowa 103.0006 2
[ Sprzeslo 171.1010 1
| Podkladka 113.0002 2
8 Podkladka 213 1402 2
9 | Blokada kolka 213.1401 2
10 Oprawa szczotki 1033004 | 2
11 Szczotka | 103.0005 2
12 Sprezyna szezotki 10.2002 2
| 13 Lozysko slizgowe 10.6001 z
14 Podkladka 113.0007 1
15 Lozysko oporowe | 113.0100 1 —
16 Podkladka _ 10.0015 2
17 Podkladka sprezysta 10,0016 2
18 | Docisk tozyska 113.0003 2
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ZESTAW WYPOSAZENIA ROBOTOW KUCHENNYCH
TYP 371.5i371.6

2_/| !;\—-— 1 10
7700, 2770760 o e A

4 g
o T
P B, II-I;'-I:E—-
11
hiee
__ 12
18 2401
Rys. 6
TABELA 111
ZESTAW WYPOSAZENIA ROBOTOW KUCHENNCH TYP 371.5i 371.6
Chenaceenma  Narwa crgac Mr ot st w LUwag:
rysunku Tub 7espoth [brycmy wyTohie
ATl
i - . M6 -
[ 2 3 4 5
1 Treepak lewy 2710160 1
2 Trocpak prawy T o I
1 Mieszadio lewe: - 271.0120 i -
4 Micszadlo prawe 271000 1
s Trapak 'iu:-uqr. 1710130 - _Ih;qﬁln:y
- i 2e stopkem
3 Trrcpak prowy 3710140 F Do wspolpracy zc
- T _1— m}dﬂ:l.
T Miczadln lewe = 3710120 E Do wpiilpracy 7e
] Micszadlo prawe 3710110 - [0 wespdlpracy 7e
1 stopkiem
[ 9 Kubek - 765 8005 [
1
0| Masadka miksupaca 1712000 | i
I
I | Swomk 171 2450 i
|
1 Miska obrolowa 1712400 -
1




