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                                                                                                 Rzeszów 01.10.02 
 
 
 

:NáDGND�QU��������� 
 

'R�,QVWUXNFML�6HUZLVRZHM�85=�'=(1,$�.8&+(11(*2�7<3����������$ 
]�ZU]H�QLD������URNX 

:�]ZL�]NX�]�ZSURZDG]HQLHP�QRZHM�HOektroniki opartej na halotronach 
�GRW\FKF]DV�VWRVRZDQR�NRQWDNWURQ\��]PLHQLD�VL
�W\S�XU]�G]HQLD�NXFKHQQHJR 
na 880.H. 
 =PLHQLDM��VL
�QXPHU\��VLOQLND��Sá\WHN�VWHURZDQLD�L�SURFHVRUD��GDMQLND 
LPSXOVyZ��]HVSRáX�F]XMQLNyZ�L�SU]HZRGX�SU]\á�F]HQLRZHJR� 
Uwaga:  
 Dla SUDZLGáRZHJR�G]LDáDQLD�Z\UREX�NRQLHF]QD�MHVW�SRSUDZQD�RULHQWDFMD�
biegunów magnesów umieszczanych w pojemnikach malaksera, mieszacza i 
RELHUDF]NL��SRNU\Z�PDODNVHUD��PLHV]DF]D�L�RELHUDF]NL�RUD]�NXENX�PLNVXM�F\P� 

:�Z�F]
�FL�Z\SRVD*HQLD�Z\NRQXMH�=HOPHU�RG������������]DFKRZXM�F�ZáD�FLZ��
RULHQWDFM
�ELHJXQyZ�PDJQHVyZ��R]QDF]RQ\�ELHJXQ�6�PDJQHVX�Z]RUFRZHJR��MHVW�
RGS\FKDQ\�SR�SU]\áR*HQLX�GR�PLHMVF�XPLHV]F]HQLD�PDJQHVyZ 
Z�Z\SRVD*HQLX�� 

8U]�G]HQLH�NXFKHQQH�W\S�����+�PR*H�SRSUDZQLH�SUDFRZDü�]�Z\SRVD*HQLHP 
wyprodukowanym po 01.08.2002 roku. 
=HVWDZLHQLH�Uy*QLF�Z�QDS
GDFK�XU]�G]HQLD�NXFKHQQHJR�W\S����������$�L�����+� 

 
Lp. 1D]ZD�F]
�FL 

 
,OR�ü 
szt.  

Poz. 
na 
rys. 

Typ 880 
elektronika 

 firmy Hybres 

Typ 880.A 
elektronika  
firmy Deka 

Typ 880.H 
(prod. od 01.09.02) 

elektronika firmy Hybres 
1. 8NáDG�QDS
GRZ\ 1 5 354.1000 354.5000 354.3000 
2. Dajnik impulsów 

�F]
�ü�XNá��QDS�� 
1 10 

 
354.0090 354.5090 355.2090 

3. 3á\WND�SURFHVRUD 1 3 880.0070 880.0170 880.0270 
4. 3á\WND�VWHURZDQLD 1 7 880.0080 880.0180 880.0280 
5. 3á\WND�]DVLODF]D 1 6 880.0075 ------- ------- 
6. =HVSyá�F]XMQLNyZ 1 15 880.0090 880.0090 880.0290 
7. 3U]HZyG�SU]\á�F]� 1 14 880.0016 880.0016 886.0030 
8. Tulejka 

dystansowa 
3 19 ------- ------- 880.0271 

9. 3RGNáDGND���� 3 20      ------- -------             02.0505 
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6WURQD�W\WXáRZD� 
 
%\áR���,QVWUXNFMD�VHUZLVRZD�8U]�G]HQLD�NXFKHQQHJR�W\S�880, 880.A 
3RZLQQR�E\ü��,QVWUXNFMD�VHUZLVRZD�8U]�G]HQLD�NXFKHQQHJR�W\S�880, 880.A i 880.H 
 
Str. 4   Pkt. 3.1, wiersz 12... 
 
%\áR���Z nabek korpusu 4�]GM�ü�GZLH�SRGNáDGNL�12��Z\NU
FLü�WU]\�ZNU
W\�&=67����[�����75  
L�Z\M�ü�]HVSyá�F]XMQLNyZ�15�]ZUDFDM�F�XZDJ
�E\�QLH�XV]NRG]Lü�NRQWDNWURQyZ� 
3RZLQQR�E\ü���Z nabek korpusu 4�]GM�ü�GZLH�SRGNáDGNL�12��Z\NU
FLü�WU]\�ZNU
W\�&=67�
2,9x9,5  75, ]GM�ü�WU]\�SRGNáDGNL�����20, trzy tulejki dystansowe 19 i�Z\M�ü�]HVSyá�F]XMQLNyZ�
halotronowych 15. 
 
Str. 4 i 5  Pkt. 3.1, wiersz ostatni 
 
%\áR���=FL�JQ�ü�QDVXZNL�NRQHNWRURZH�SU]HZRGX�SU]\á�F]HQLRZHJR�14�]�]DFLVNyZ�Sá\WNL�
zasilacza 6�L�Z\M�ü�SU]HZyG�SU]\á�F]HQLRZ\�]�ODELU\QWX�RVáRQ\�VLOQLND��5R]á�F]\ü�ZW\F]N
�
dajQLND�LPSXOVyZ�RG�JQLD]GD�]QDMGXM�FHJR�VL
�QD�Sá\WFH�VWHURZDQLD 7 (3-przewodowa). 
2GNU
FLü�GZD�ZNU
W\�&=67�����[����� 75�PRFXM�FH�Sá\WN
�VWHURZDQLD�7�GR�RVáRQ\�VLOQLND� 
L�UyZQR�SRGQRV]�F�M��GR�JyU\�UR]á�F]\ü�F]WHU\�]á�F]D�ZW\NRZH�á�F]�FH�Sá\WN
�VWHURZDQLD�7 
]�Sá\WN��]DVLODF]D 6. ..... 
...... 3á\WN
�VWHURZDQLD�SU]\NU
FLü��GZRPD�ZNU
WDPL�&=67�����[�����GR�RVáRQ\�VLOQLND� 
3RZLQQR�E\ü���=FL�JQ�ü�QDVXZNL�NRQHNWRURZH�SU]HZRGX�SU]\á�F]HQLRZHJR�14 z zacisków 
Sá\WNL�VWHURZDQLD�7�L�Z\M�ü�SU]HZyG�SU]\á�F]HQLRZ\�]�ODELU\QWX�RVáRQ\�VLOQLND��5R]á�F]\ü�
ZW\F]N
�GDMQLND�LPSXOVyZ�RG�JQLD]GD�]QDMGXM�FHJR�VL
�QD�Sá\WFH�VWHURZDQLD 7  
(4-SU]HZRGRZD���2GNU
FLü�WU]\�ZNU
W\�&=67�����[����� 75�PRFXM�FH�Sá\WN
�VWHURZDQLD�7  
GR�RVáRQ\�VLOQLND�L�UyZQR�SRGQRV]�F�M��GR�JyU\�UR]á�F]\ü�]á�F]a wtykowe. ..... 
...... 3á\WN
�VWHURZDQLD�SU]\NU
FLü��WU]HPD�ZNU
WDPL�&=67�����[�����GR�RVáRQ\�VLOQLND� 
�RSLV�GRW\F]�F\�Sá\WNL�]DVLODF]D�SRPLQ�ü��QLH�PD�WHM�Sá\WNL�Z�URERFLH�W\S�����+� 
 
Str. 6   Pkt. 4, wiersz 5 i 6 
 
%\áR���3U]\�F]
�FLRZ\P�ZáR*HQLX�XNáDGX�QDS
GRZHJR��SRGá�F]\ü�ZW\F]N
�]HVSRáX� 
           kontaktronów 15�GR�Sá\WNL�VWHURZDQLD� 
3RZLQQR�E\ü��3U]\�F]
�FLRZ\P�ZáR*HQLX�XNáDGX�QDS
GRZHJR��SRGá�F]\ü�ZW\F]N
�]HVSRáX� 
                         halotronów 15�GR�Sá\WNL�VWHURZDQLD� 
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SCHEMAT ELEKTRYCZ1<�85=�'=(1,$�.8&+(11(*2�7<3�����+ 

 

 
 
 
 S - Silnik typ 354.3                 
 355.2090 - Dajnik impulsów             880.0280 -�3á\WND�VWHURZDQLD 
 880.0270 -�3á\WND�SURFHVRUD             880.0290 -�=HVSyá�F]XMQLNyZ�KDORWURQRZych 
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=HVSyá�QDS
GRZ\�GOD�XU]�G]HQLD�NXFKHQQHJR�W\S�����+ 
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:<.$=�&=	�&,��=(632à8��1$3	'2:(*2�85=�'=ENIA KUCHENNEGO 
TYP 880.H 

 
 

Oznacz. 
na rys. 

1D]ZD�F]
�FL Symbol 
fabryczny 

,OR�ü�V]t. 
w 

zespole  
Uwagi 

1. :NáDGND�VWHURZDQLD�NSO� 880.0010 1  
2. Klawiatura 880.0009 1  
3. 3á\WND�SURFHVRUD 880.0270 1 firmy HYBRES 

4. Korpus 880.0001 1  

5. 8NáDG�QDS
GRZ\ 354.3 1  

7. 3á\WND�VWHURZDQLD 880.0280 1 firmy HYBRES 

8. :NU
W�67����[��-C-Z 01.0339 4  

9. 1y*ND� 880.0015 4  

10. Podstawa 880.0002 1  

11. Amortyzator 880.0005 4  

12. 3RGNáDGND 265.5003 2  

14. 3U]HZyG�SU]\á�F]��NSO� 886.0030 1  

15. =HVSyá�F]XMQLNyZ�KDORWU� 880.0290 1 firmy HYBRES 

17. 2VáRQD� 880.0003 1  

18. 3á\WND�PRFXM�FD 880.0007 1  

19. Tulejka dystansowa  880.0271 3 firmy HYBRES 

20. 3RGNáDGND����  02.0505 3  
75. :NU
W��67����[���-C-Z  01.0324 8  
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=(63Ïà�,,�–�8.à$'�1$3	'2:<�7<3��������� 
(DO�85=�'=(1,$�.8&+(11(GO TYP 880.H) 

 
 



 7 

WY.$=�&=	�&,�8.à$'8�1$3	'2:(*2�7<3��������� 
 
Oznacz. na 

rys. 
1D]ZD�F]
�FL Numer 

fabryczny 
,OR�ü�V]W��

w 
wyrobie 

Uwagi 

1. Stojan kpl. 354.1100 1  
2. Wirnik kpl. 354.1200 1  
3. 7DUF]D�áR*\VNRZD�, 354.0010 1  
4. 7DUF]D�áR*\VNRZD�,,�NSO� 354.0020 1  
5. Szczotkotrzymacz  354.0008 1  
6. =HVSyá�V]F]RWNL 304. 0210 2  
7. 3RGNáDGND� 193.0004 6  
8. 3RGNáDGND�VSU
*\VWD 193.0005 1  
9. �UXED�VDPRJZLQWXM�FD�0�[�� 300.0009 2  
10. Dajnik impulsów obr. 355.2090 1  
11. Podstawa silnika    354.0101 1  
12. 7XOHMND��OL]gowa  354.0102 1  
13. 3RGNáDGND�G\VWDQVRZD 354.0007 3  
14. :Dá�]HZQ
WU]Q\�NSO�� 354.0030 1  
15. 7XOHMND��OL]JRZD 354.0032 2  
16. :Dá�ZHZQ
WU]Q\�NSO� 354.0040 1  
17. .RáR�SDVRZH�, 354.0003 1  
18. 3LHU�FLH��G\VWDQVRZ\�, 354.0005 1  
19. .RáR�SDVRZH�,, 354.0004 1  
20. 3DVHN�]
EDW\����;/���� 07.0092 1  
21. 3DVHN�]
EDW\����;/���� 07.0091 1  
22. .RáR�SDVRZH�,,, 354.0033 1  
23. 3LHU�FLH��G\VWDQVRZ\�,, 354.0006 1  
24. .RáR�SDVRZH�,9 354.0042 1  
25. 2VáRQD�VLOQLND�SUDZD 354.0001 1  
26. 2VáRQD�VLOQLND�OHwa 354.0002 1  
27. Zapinka 354.0009 3  
28. =HVSyá�SU]HZRGyZ� 354.0050 1  
29. Przewód kpl. 354.1020 1  

30. :\á�F]QLN�WHUPLF]Q\�MICROTERM 
R-28 03PN-54N  

07.0204 1  

33. Gniazdo F4-7,5 nr 502.7,5.0504 07.0688 1  
34. Przewód kpl. 354.0070 1  
35. Przewód kpl.   354.1120 1  
36. Przewód kpl.  354.1110 1  
37. =HVSyá�SU]HZRGyZ� 354.0060 1  
38. 3RGNáDGND�VSU��]�EN��$����� 114.4008 4  

&]
�FL�]QRUPDOL]RZDQH� 
101. :NU
W�GR�EODFK�67����[���-C-Z   01.0324 2  
102. :NU
W�GR�EODFK�67����[���-C-Z   01.0336 8  
103. 3LHU�FLH��RVDGF]\�=�   04.0016 2  
104. 3RGNáDGND������&   02.0532 2  
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86=.2'=(1,$�.7Ï5(��02*���:<67�3,û��:��85=�'=(1,8�.8&+(11<0 
7<3�����+�����25$=����63262%<����,&+���8681,	&,$ 

 
L.p. Objawy uszkodzenia Przyczyny uszkodzenia Sposób naprawy 

1.1 6SUDZG]Lü�UH]\VWDQFM
�SU]HZRGX�SU]\á�F]HQLRZHJR�� 
������MH*HOL�MHVW�SU]HUZD�WR��: 
������MH*HOL�QLH��WR�; 

 
:\PLHQLü�SU]HZyG�
SU]\á�F]HQLRZ\�14 

1.2 6SUDZG]Lü�UH]\VWDQFM
�SRPL
G]\�S�S�&1�-CN2,  
jH*HOL�UH]\VWDQFMD�MHVW�Uy*QD�RG����÷2,4kΩ to           :� 
MH*HOL�UH]\VWDQFMD�MHVW�]EOL*RQD�GR�W\FK�ZDUWR�FL��WR�; 

 
:\PLHQLü�Sá\WN
�
sterowania 7  

1. 8U]�G]enie nie pracuje. 
:\�ZLHWODF]�L�ODPSND�
V\JQDOL]DF\MQD�QLH��ZLHF�� 

1.3 6SUDZG]Lü�QDSL
FLH�SRPL
G]\�S�S��&21���-CON3/2, 
SRZLQQR�E\ü�����·����9��MH*HOL�MHVW�ZL
NV]H�RG������9��
to                                                                               : 
MH*HOL�QDSL
FLH�MHVW�PQLHMV]H�RG�����9��WR�RGá�F]\ü�
PRGXá�SURFHVRUD��MH*HOL�QDSL
FLH�E
G]LH�Z�JUDQLFDFK 

       +4,8÷5,25V,  to                                                         : 
�������MH*HOL�QDSL
FLH�E
G]LH�QDGDO�QL*V]H�RG�����9�� 
�������WR�RGá�F]\ü�Sá\WN
�F]XMQLND�L�VSUDZG]Lü�QDSL
FLH� 
�������MH�OL�QDGDO�QL*V]H��WR�������������������������������������������������:������
        
�������MH�OL�QDGDO�QL*V]H�RG�SRGDQHJo zakresu, to              : 
 
�������MH�OL�QDSL
FLH�]DZLHUD�VL
�Z�SU]HG]LDOH�����·����9��: 
         

 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
sterowania 7 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
sterowania 7 
:\PLHQLü�Sá\WNL�
czujników 15 
:\PLHQLü�Sá\WN
�GDMQLND�
obrotów 10  

2. 8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH�
Z\�ZLHWODF]�PUXJD� 

�������3RVW
SRZDü�MDN�Z�S�����  

������6SUDZG]Lü��F]\�]JRGQLH�]�,QVWUXNFM��X*\WNRZDQLD� 
������]DNáDGDQH�V��SRMHPQLNL�L�SRNU\Z\��MH*HOL�SUDZLGáRZR��WR 
����6SUDZG]Lü�EH]�GHPRQWD*X�SU]\�SRPRF\�PDJQHVyZ�

testowych -�SDWU]��U\V�����MH*HOL�XU]�G]HQLH�SUDFXMH�
poprawnie to                                                             : 

:\PLHQLü�SRMHPQLN�32 
lub 52 lub 65, albo 
SRNU\Z
�31 lub 51, albo 
popychacz 70 lub 
SRNU\ZN
�PLNVHUD�61. 

����6SUDZG]Lü�F]\�XVWHUND�GRW\F]\�SRMHPQLND�32 lub 52 
������MH�OL�WDN�WR�������������������������������������������������������������������:  
������MH�OL�QLH�G]LDáD�NXEHN�PLNVXM�F\��WR��;                          

 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  

�����6SUDZG]Lü�F]\�MHVW�SU]HM�FLH�PL
G]\�NR�FyZNDPL� 
       CON3/4-&21����QD�Sá\WFH�VWHURZDQLD��MH�OL�MHVW� 
        przerwa to                                                                 :  
��������MH�OL�MHVW�SU]HM�FLH�WR��;  
���D�6SUDZG]Lü�QDSL
FLH�QD�&21�����SRZLQQR�Z\QRVLü  
        4÷5,25V to                                                                :  
��������MH�OL�QLH��;  

 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
sterowania 7 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  

����:\NRQDü�]ZDUFLH�NR�FyZHN�&21���-CON4/7 na 
������Sá\WFH�VWHURZDQLD�L�]Dá�F]\ü�XNáDG�HOHNWURQLF]Q\��MH�OL� 
������Z\�ZLHWODF]�ZVND*H�Er to                                          : 
������MH�OL�QDGDO�URERW�ZVND]XMH�0, to  ;   

:\PLHQLü�Sá\WNL�
czujników 
halotronowych  15  

3. 
 

8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH��QD�
Z\�ZLHWODF]X��ZLHFL�F\IUD�0, 
ODPSND��ZLHFL�QD�F]HUZRQR� 

����:\NRQDü�]ZDUFLH�NR�FyZHN�&21���-&21�����MH�OL 
      robot wskazuje Er,  to                                                 : 
       
������MH�OL�QDGDO� 
      wskazywane jest 0,  to                                                :  
  

 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
sterowania 7  
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  
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4. 
 

8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH��QD�
Z\�ZLHWODF]X�DNWXDOQ\�QXPHU�
biegu, lampka pulsuje na 
czerwono. 

1DS
G�]RVWDá�SU]HFL�*RQ\���RGF]HNDü�GR�RVWXG]HQLD�
]JRGQLH�]�,QVWUXNFM���X*\WNRZDQLD��WHQ��VWDQ�ZLQLHQ�Z\VW�SLü�
X�X*\WNRZQLND���-H*HOL�DZDULD�QLH�XVW�SLáD���]GHPRQWRZDü�
XU]�G]HQLH��L� 
����6SUDZG]Lü�SU]HM�FLH�SRPL
G]\�S�S��&1�-&1���MH*HOL� 
      jest przerwa,  to                                                          :     
������MH*HOL�MHVW�SU]HM�FLH��WR������������������������������������������������: 
 

 
 
 
 
:\PLHQLü�EH]SLHF]QLN�
termiczny 30 
:\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3 lub 
sterowania 7 

������1DS
G�]RVWDá�SU]HFL�*RQ\��RGF]HNDü�GR�RVWXG]HQLD�  
������]JRGQLH�]�LQVWUXNFM��X*\WNRZDQLD��MH*HOL�DZDULD�QLH 
������XVW�SL��]GHPRQWRZDü�XU]�G]HQLH�L 
5.1 6SUDZG]Lü�SU]HM�FLH�SRPL
G]\�&21���-CON1/4 na 

Sá\WFH�VWHURZDQLD���MH�OL�EUDN�SU]HM�FLD�WR�������������������:����
w przeciwnym przypadku  ; 

 
 
 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
� 
sterowania 7 

5.2 6SUDZG]Lü�QDSL
FLH�SRPL
G]\�NR�FyZNDPL�&21���-
CON1/2, powinno ono wynoVLü�RN�����·���9�MH�OL 
MHVW�RQR�QL*V]H��WR������������������������������������������������������: 
MH*HOL�MHVW� 
za wysokie, to                                                            :    
MH*HOL�QDSL
FLH�MHVW�Z�RNUH�ORQ\P�]DNUHVLH�WR�; 

 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
�
sterowania 7 
:\PLHQLü�Sá\WN
�GDMQLND�
obrotów 10  

5. 8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH���SR�
SUyELH�Zá�F]HQLD��QDVW
SXMH�
REUyW�ZDáX�R�QLHZLHONL�N�W��L�
]DWU]\PXMH�VL
��V]DUSQL
FLH��
QD�Z\�ZLHWODF]X�SRMDZL�VL
�
V\PERO����� 
/DPSND��ZLHFL�QD�F]HUZRQR� 
 

����6SUDZG]Lü�REUDFDM�F�ZDáHP��F]\�SRPL
G]\� 
������NR�FyZNDPL�&21���-&21����QD�Sá\WFH�VWHURZDQLD  
������QDSL
FLH�]PLHQLD�VZRM��ZDUWR�ü�VNRNRZR��]HUR������� 
������PD[����9���-H*HOL�QDSL
FLH�MHVW�FDá\�F]DV�]a niskie lub 
������Z�SRU]�GNX��WR������������������������������������������������������������: 
������MH*HOL�QDSL
FLH�MHVW�FDá\�F]DV�]D�Z\VRNLH�WR�]QDF]\  
������QDSL
FLH�!���9��WR������������������������������������������������������: 
������MH�OL�QDSL
FLD�V��SUDZLGáRZH��D�XVWHUND 
������QDGDO�Z\VW
SXMH��WR����������������������������������������������������:�����

 
 
 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  
:\PLHQLü�Sá\WN
�GDMQLND�
obrotów 10  
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  

6. 8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH��SU]\�
SUyELH��VWDUWX�QLH�Z\VW
SXMH��
V]DUSQL
FLH�� 
1D��Z\�ZLHWODF]X�SRMDZLD�VL
�
V\PERO�������� 
/DPSND��ZLHFL�QD�F]HUZRQR 

����6SUDZG]Lü�SR�RGá�F]HQLX�JQLD]GD�VLOQLND�RG�Sá\WNL  
������VWHURZDQLD��SU]HM�FLH�SRPL
G]\�S�S��&-D i A-D, 
������MH*HOL�EUDN�SU]HM�FLD��WR�����������������������������������������������: 
       
������MH*HOL�SU]HM�FLH�MHVW�WR�������������������������������������������������: 

3U]\VW�SLü�GR�QDSUDZ\ 
silnika zgodnie z 
LQVWUXNFM��GOD�VLOQLND�
354.3 . 
:\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3 lub 
sterowania 7 

7. 
 

8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH� 
1D�Z\�ZLHWODF]X�SRMDZLD�VL
�
napis "EO". 

������3U]\JRWRZDü�XU]�G]HQLH�GR�QDSUDZ\� 
����6SUDZG]Lü��F]\�QLH�QDVW�SLáR�]DEORNRZDQLH�NWyUHJR�� 
������]�SU]\FLVNyZ�Sá\WNL�SURFHVRUD����MH *HOL�QLH��WR� ������������������������������: 

 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3  

8. 
 
 
 

 

8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH� 
1D�Z\�ZLHWODF]X�SU]\ 
]GM
W\P�QDU]
G]LX�QDSLV�Er. 
/DPSND��ZLHFL�VL
�QD�
czerwono. 

      Uszkodzony jest obwód czujników halotronowych. 
����2Gá�F]\ü�ZL�]N
�KDORWURQyZ�L�VSUDZG]Lü�SR�SRQRZQ\P�  
������]Dá�F]HQLX�F]\�QDSLV�Er�]QLNQ�á��MH*HOL�WDN�WR������������: 
      
������MH�OL�QLH��WR� �����������������������������������������������������������������������������������: 

 
 
:\PLHQLü�Sá\WNL�
czujników halotron. 15  
:\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3 lub 
sterowania 7 

9. 
 

 
 
 

 

8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH� 
1D�Z\�ZLHWODF]X�SU]\ 
]GM
W\P�QDU]
G]LX�QDSLV�Er, 
SR�]DáR*HQLX�SRNU\Z\� 
8U]�G]HQLH�QLHSUDZLGáRZR�
Z\NU\ZD�QDU]
G]LD� 

������6SUDZG]Lü��F]\�SRMHPQLNL�L�SRNU\Z\�V��]DNáDGDQH� 
      zgodnie z InVWUXNFM��X*\WNRZDQLD��MH*HOL�SUDZLGáRZR��WR 
����6SUDZG]Lü�EH]�GHPRQWD*X�G]LDáDQLH�QDS
GX�SU]\ 
������SRPRF\�PDJQHVyZ�WUZDá\FK��MH*HOL�XU]�G]HQLH�G]LDáD 
      poprawnie to                                                             : 
������MH*HOL�XV]NRG]HQLH�QLH�XVW
SXMH��WR�]GHPRQWRZDü 
������XU]�G]HQLH�GR�QDSUDZ\�L� ������������ 

 
 
 
 
:\PLHQLü�SRMHPQLNL 
32, 52 i 65.  
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  ����6SUDZG]Lü�F]\�MHVW�SU]HM�FLH�PL
G]\�&21���-CON2/1 
       CON4/2-CON2/1, CON4/4-CON2/2, CON4/5-CON2/2, 
       CON4/8-CON3/2 CON4/9-CON3/1 
       QD�Sá\WFH�VWHURZDQLD��MH*HOL�QLH�PD�SU]HM�FLD�WR�������: 
       
�������MH*HOL�SU]HM�FLH�MHVW�WR�����������������������������������������������: 
 
 

 
 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
�
sterowania 7 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
procesora 3�OXE�ZL�]N
�
czujników halotr. 15 

10. 8U]�G]Hnie pracuje.  
1LHVWDELOQD�SUDFD�QDS
GX� 
 

�����6SUDZG]Dü�SRVW
SXM�F�]JRGQLH�]�S�����-5.3, usterka  
��������QDGDO�Z\VW
SXMH��WR������������������������������������������������: 

:\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3�OXE�Sá\WN
 
sterowania 7. 

11. 8U]�G]HQLH�SUDFXMH��
SU
GNR�FL�REURWRZH�ZDáyZ 
QLH�RGSRZLDGDM��]DáR*HQLRP� 

6SUDZG]Lü��F]\��QLHSUDZLGáRZR�ü�Z\VW
SXMH��W\ONR�SU]\�
SU]HFL�*HQLX�SRQDG�PRF�GRSXV]F]DOQ�� 
-H*HOL�QLH���WR 
�����6SUDZG]Dü�ZJ�S�������  

 

12. 8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH��
Z\�ZLHWODF]�SRND]XMH�
niezdefiniowane znaki. 

3URFHVRU�Z�Sá\WFH�SURFHVRUD�XOHJD�]DZLHV]HQLX�QD�VNXWHN�
SU]HUZ�Z�]DVLODQLX��3U]\JRWRZDü�XU]�G]HQLH�GR�QDSUDZ\�L� 
�����3RVW
SXM�F�]JRGQLH�]�S������GR�����]ORNDOL]RZDü���  
�������QLHSHZQH�SRá�F]HQLH�HOHNWU\F]QH�QD�VW\NDFK�OXE�  
�������Z\PLHQLü��RGSRZLHGQLH�Sá\WNL�QD�QRZH� 

 

13. 3R�]GM
FLX�SRNU\Z\�Z�F]DVLH�
pracy brak hamowania w 
FL�JX�����VHN� 

3U]\JRWRZDü�XU]�G]HQLH�GR�QDSUDZ\�L�SU]\�Z\á�F]RQ\P�
zasilaniu: 
�����5R]á�F]\ü�VLOQLN�RG�Sá\WNL�VWHURZDQLD�L�VSUDZG]Lü�  
��������SU]HM�FLD�SRPL
G]\�&21���-CON1/4 i CON1/2- 
��������&21�����SRZLQQ\�E\ü�]ZDUFLD��MH*HOL�Z\VW
SXM�� 
        przerwy, to                                                               :�����
��������SR�]Dá�F]HQLX�]DVLODQLD�MH�OL�FR��VL
�]PLHQL��SU]\� 
��������Z\á�F]RQ\P�QDS
G]LH��WR��������������                          :  

 
 
 
 
 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
sterowania 7. 
:\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3�OXE�Sá\WN
 
sterowania 7. 

14. 8U]�G]HQLH�SUDFXMH��
Z\�ZLHWODF]�OXE�ODPSND�QLH�
�ZLHFL� 

�����8V]NRG]RQD�Sá\WND�SURFHVRUD��  :\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3. 

��������=GHPRQWRZDü�XU]�G]HQLH��]GHPRQWRZDü�Sá\WN
� 
        procesora 3 i 
�����6SUDZG]Lü�F]\�QLH�PD�]DEORNRZDQ ia, �����������������NWyUHJRNROZLHN� 
��������]�SU]\FLVNyZ�QD�Sá\WFH�SURFHVRUD�3��VSUDZG]Lü�F]\�QLH 
��������PDM��XV]NRG]HQLD�SU]\FLVNL�SR�UHGQLH�NODZLDWXU\�2, w 
        razie stwierdzenia uszkodzenia, to                          :     

 
 
 
 
 
:\PLHQLü�NODZLDWXU
�2. 

15. 
 
 
 
 
 
 

 

BraN�PR*OLZR�FL�]PLDQ\�
biegów, brak pulsacyjnej 
SUDF\�WXUER�OXE�SR�]Dá�F]HQLX�
]DVLODQLD�L�]DáR*RQHM�SRNU\ZLH�
VDPRF]\QQLH�Zá�F]D�VL
�WU\E�
autopulse. 
 �����-H*HOL�QLH�PD�REF\FK�FLDá�L�SU]\FLVNL�NODZLDWXU\�V��Z� 

��������SRU]�GNX��XV]NRG]RQD�MHVW�Sá\WND�SURFHVRUD��������������������
:\PLHQLü�Sá\WN
�
procesora 3. 

      ��=GHPRQWRZDü�XU]�G]HQLH� 
�����6SUDZG]Lü�XáR*HQLH�NODZLDWXU\�2�ZH�ZNáDGFH� 
        sterowania 1                                                             : 

 
 
8áR*\ü�SRSUDZQLH� 

�����1LHSUDZLGáRZR�]DPRQWRZDQD�Sá\WND�SURFHVRUD� 3    : 
 

=DPRQWRZDü�Sá\WN
 
procesora 3 
SUDZLGáRZR� 

16. 
 

 
 
 
 
 

Przycisk klawiatury nie 
G]LDáD� 

�����-H*HOL�XU]�G]HQLH�Z�GDOV]\P�FL�JX�QLH�SUDFXMH 
���������SRSUDZQLH�SRVW
SRZDü�MDN�Z�S������� 

 

17. 8U]�G]HQLH�SUDFXMH��OHF]�
ZDá\�QDS
GRZH�QLH�REUDFDM��
VL
� 

�����8V]NRG]RQD�SU]HNáDGQLD�XNáDGX�QDS
GRZHJR� 
 

3RVW
SRZDü�ZJ�
Instrukcji serwisowej 
XNáDGX�QDS
GRZHJR�W\S�
354.3 
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�����8V]NRG]RQ\�XNáDG�QDS
GRZ\� 3RVW
SRZDü�ZJ�
Instrukcji serwisowej 
XNáDGX�QDS
GRZHJR�W\S�
354.3 

18. 
 

8U]�G]HQLH�SUDFXMH�
QLHUyZQR��]PLHQLDM�F�REURW\� 
 

�����8V]NRG]RQ\�XNáDG��HOHNWURQLF]Q\��  3RVW
SRZDü�ZJ�S����� 
19. 1DU]
G]LH�RFLHUD�R�GQR�

]ELRUQLND�OXE�RVáRQD�ZDáX���  
ociera o korpus 4. 

�����1LHSUDZLGáRZD�Z\VRNR�ü�Z\VWDZDQLD�ZDáyZ 
��������QDS
GRZ\FK�]�NRUSXVX�]�SRZRGX�Z\JL
FLD�UDPLRQ 
��������SRGVWDZ\�SU]HNáDGQL�OXE�QLHSUDZLGáRZHJR�  
��������]PRQWRZDQLD�XNáDGX�QDS
GRwego. 
 

6SUDZG]Lü�Z\VRNR�ü�
Z\VWDZDQLD�ZDáyZ�QDS
G��]�
korpusu wg punktu 5.4 na 
VWU�����'RSURZDG]Lü�GR�
SáDVNR�FL�ZV]\VWNLH�F]WHU\�
UDPLRQD�SRGVWDZ\�SU]HNáDGQL�
OXE�]PRQWRZDü�SRSUDZQLH�
XNáDG�QDS
GRZ\. 

20. 1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�QR*D�
malaksera. 

20.1 Zniszczone mocoZDQLH�VSU]
JáD�GR�NRUSXVX�QR*D.  :\PLHQLü�Qy*�34 na 
nowy. 

�����=QLV]F]RQH�OXE�]X*\WH�HOHPHQW\�PRFXM�FH�Z�WDUF]\� 
        metalowej .        
 

:\PLHQLü�WDUF]
 
PHWDORZ��QD�QRZ��35, 
36, 37 i 38. 
 

21. 
 

1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�WDUF]\�
PHWDORZHM��GX*H�ELFLH��EUDN�
mocowania na zabieraku 
tarcz kpl. 39). 

�����=QLV]F]RQH�OXE�]X*\WH�HOHPHQW\�PRFXM�FH�Z� 
        zabieraku tarcz. 

:\PLHQLü�]DELHUDN�
tarcz  39 na nowy. 

22. 1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�
mieszaka hakowego 56. 

�����8V]NRG]RQD�SU]HNáDGQLD�PLHV]DND�  :\PLHQLü�PLHV]DN�
hakowy 56  na nowy. 

�����8V]NRG]RQD�SU]HNáDGQLD�JáRZLF\�XELMDND�54.   :\PLHQLü�JáRZLF
�
ubijaka 54�QD�QRZ�� 

23. 
 

1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�XELMDND�
do piany. 

23.2 8V]NRG]RQ\�HOHPHQW�PRFXM�F\�XELMDND�GUXWRZHJR�55. :\PLHQLü�XELMDN�
drutowy 55 na nowy. 

24. 0DáD�VNXWHF]QR�ü�G]LDáDQLD�
miksera. 

24.1 6W
SLRQH�OXE�]GHIRUPRZDQH�RVWU]D�QR*D�63. 
 

:\PLHQLü�Qy* 63 na 
nowy. 

25. Nierównomierna praca 
PLNVHUD��]ZL
NV]RQ\�KDáDV� 

�����=X*\WH�VSU]
JáR�PLNVHUD�67. 
 

:\PLHQLü�VSU]
JáR 67 
na nowe. 
 

�����=X*\WD�OXE�XV]NRG]RQD�XV]F]HOND��62. :\PLHQLü�XV]F]HON
�62 
QD�QRZ�� 

26. 
 

:\GRVWDZDQLH�VL
�Sá\QX�VSRG�
pokrywy miksera. 

26.2 1LHSUDZLGáRZR�RVDG]RQD�XV]F]HOND��62��Z�JQLH(G]LH� 
        pokrywy miksera. 

2VDG]Lü�XV]F]HON
� 62 
poprawnie. 

27. 3U]HGRVWDZDQLH�VL
�Sá\QX�
SU]H]�áR*\VNR�ZDáX�QR*D�
miksera. 

�����=QLV]F]RQ\�OXE�]X*\W\�9-ULQJ�XV]F]HOQLDM�F\� 64. :\PLHQLü�9-ring 64 na 
nowy. 
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(:(178$/1(�86=.2'=(1,$�8.à$'8�1$3	'2:(*2�85=�'=(1,$�
KUCHENNEGO TYP 354.3 (220/230V) 

L.p Objawy 
uszkodzenia 

Przyczyny 
uszkodzenia 

Sposób naprawy Uwagi 

1. 3U]HUZD�Z�SRá�F]HQLDFK��

Z\SURZDG]H��VWRMDQD� 
6SUDZG]Lü�REZyG�HOHNWU\F]Q\�RPRPLHU]HP��XVWDOLü�PLHMVFH�

XV]NRG]HQLD��3Rá�F]\ü�SU]HZRG\� 
 

2. 'X*H�]X*\FLH�V]F]RWHN�OXE�

ich zawieszenie. 
-H*HOL�V]F]RWND�MHVW�PQLHMV]D�QL*���PP�QDOH*\�EH]Z]JO
GQLH�

Z\PLHQLü�M��QD�QRZ���:�SU]\SDGNX�]DZLHV]HQLD�V]F]RWNL�QDOH*\�M��

Z\VXQ�ü�PDNV\PDOQLH�]�RSUDZ\�L�ERF]QH��FLDQNL�SU]HWU]Hü�

GUREQR]LDUQLVW\P�SDSLHUHP��FLHUQ\P�����÷�����=HVSyá�V]F]RWNL� 
]DPRQWRZDü�GR�VLOQLND��-H*HOL�V]F]RWND�GDOHM�VL
�]DZLHV]D�Z\PLHQLü�

FDá\�]HVSyá�V]F]RWNL� 

 

3. 8V]NRG]RQ\�Z\á�F]QLN�

termiczny. 
8V]NRG]RQ\�Z\á�F]QLN�Z\PLHQLü�QD�QRZ\�   

4. =á\�VW\N�V]F]RWNL�

z komutatorem w wyniku 
zabrudzenia lub zwarcie 
G]LDáHN�NRPXWDWRUD� 

.RPXWDWRU�SU]HWU]Hü�V]PDWN��]ZLO*RQ��Z benzynie  ekstrakcyjnej  
OXE�VSLU\WXVLH��-H*HOL�]DEUXG]HQLD�QLH�XVW�SL���NRPXWDWRU�SU]HWU]Hü�

GUREQR]LDUQLVW\P�SDSLHUHP��FLHUQ\P�����������RUD]�XVXQ�ü�

HZHQWXDOQH�]ZDUFLD�PL
G]\�G]LDáNDPL�NRPXWDWRUD� 

 

5. Zwarcie lub przerwa 
w uzwojeniu wirnika. 

Zdemontowaü�ZLUQLN��VSUDZG]Lü�RPRPLHU]HP��:�SU]\SDGNX�

VWZLHUG]HQLD�SU]HUZ\�OXE�]ZDUFLD�X]ZRMHQLD��Z\PLHQLü�QD�QRZ\� 
Rezystancja    
wirnika wy-
QRVL������ 

6. 

Silnik nie pracuje 
lub pracuje z  
przerwami. 
 

Przerwa lub zwarcie w         
uzwojeniu stojana. 

6SUDZG]Lü�FHZNL�VWRMDQD�RPRPLHU]HP��:�SU]\Sadku  stwierdzenia 
]ZDUFLD�OXE�SU]HUZ\�Z\PLHQLü�VWRMDQ�QD�QRZ\� 

Rezystancja    
stojana wy-
QRVL������� 

7. 1DGPLHUQH�]X*\FLH�

komutatora. 
=GHPRQWRZDü�ZLUQLN��:�SU]\SDGNX�VWZLHUG]HQLD� *H��UHGQLFD�NRPXWDWRUD���

jest mniejV]D�QL*������PP�QDOH*\�ZLUQLN�Z\PLHQLü�QD�QRZ\� 
 

8. Uszkodzony wirnik. 3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH���  
9. Uszkodzony stojan. 3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH���  
10. 

Nadmierne 
QDJU]HZDQLH�VL
��

QDS
GX� 
 

=DWDUFLH�áR*\VN�ZLUQLND�

OXE�WXOHL�ZDáyZ�

QDS
GRZ\FK� 

:�SU]\SDGNX��]DWDUFLD�áR*\VN�VLOQLND�Z\PLHQLü�NRPSOHWQH�WDUF]H�

áR*\VNRZH�RUD]�ZLUQLN�SR�VWZLHUG]HQLX�XV]NRG]HQLD�F]RSyZ��áR *\VNRZ\FK��

=DWDUWH�WXOHMH��OL]JRZH�RUD]�ZDá\�QDS
GRZH�ZHZQ
WU]Q\�L�]HZQ
WU]Q\��

Z\PLHQLü�QD�QRZH. 

 

11. Niedotarte szczotki. 'RWU]Hü�V]F]RWNL��SDSLHU��FLHUQ\�����������XáR*\ü�SRG�V]F]RWN
�QD�

NRPXWDWRU]H�L�SU]H]�REUyW�ZLUQLND�GRWU]Hü�V]F]RWNL. 
 

12. =X*\FLH�NRPXWDWRUD� 3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH���  
13. Uszkodzony wirnik. 3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH���  
14. 

Nadmierne 
iskrzenie na 
obwodzie 
komutatora. 

=X*\WH�V]F]RWNL� 3RVW
SRZDü�MDk w punkcie 2.  
15. *áR�QD�SUDFD�

silnika. 
8V]NRG]RQH�áR*\VND�

�OL]JRZH� 
=GHPRQWRZDü�ZLUQLN��WDUF]H�áR*\VNRZH�Z\PLHQLü�QD�QRZH�  

16. 8V]NRG]RQD�WXOHMD��OL-
zgowa podstawy silnika. 

8V]NRG]RQ��WXOHM
�Z\PLHQLü�QD�QRZ�� 
 

 

17. Uszkodzone tulejki 
�OL]JRZH�ZDáX�ZHZQ� 

8V]NRG]RQH�WXOHMNL�Z\PLHQLü� 
 

 

18. 8V]NRG]RQH�NRáR�SDVRZH��

XV]NRG]RQH�SDVNL�]
EDWH� 
8V]NRG]RQH�NRáD�OXE�SDVNL�]
EDWH�Z\PLHQLü�QD�QRZH� 
 

 

19. 

*áR�QD�SUDFD�������������

QDS
GX��GUJDQLD�

ZDáyZ�

QDS
GRZ\FK� 
 

1DGPLHUQLH�UR]FL�JQL
WH�

paski. 
3DVNL�Z\PLHQLü na nowe. 
 

 

20. 8U]�G]HQLH�Z czasie 
SUDF\�Z\á�F]D�VL
���

samoczynnie nawet   
przy nominalnym      
REFL�*HQLX� 

Nadmierne przegrzanie 
silnika-]DG]LDáDQLH�
Z\á�F]QLND�WHUPLF]QHJR�

lub jego uszkodzenie. 
 

2VWXG]Lü�VLOQLN�GR�WHPSHUDWXU\�RWRF]HQLD��MH*HOL�VLOQLN�QLe pracuje 
Z\PLHQLü�Z\á�F]QLN�WHUPLF]Q\� 
 

 

21. 8U]�G]HQLH�QLH�����������

pracuje. Na 
Z\�ZLHWODF]X����������

symbol == lampka.  
�ZLHFL�QD�F]HUZRQR� 

Uszkodzony lub 
zabrudzony dajnik    
obrotów. 
 

:�SU]\SDGNX�]DEUXG]HQLD�GDMQLN�SU]HWU]Hü�IODQHORZ��V]PDWN��

]ZLO*RQ��VSLU\WXVHP� 
8V]NRG]RQ\�Z\PLHQLü�QD�QRZ\� 
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  1L*HM�Z\PLHQLRQH�SRG]HVSRá\�L�GHWDOH�SRGOHJDM��]ZURWRZL�GR�SURGXFHQWD�Z�SU]\SDGNX�LFK�� 
   wymiany na nowe w okresie gwarancyjnym: 
          
���������SR]�������3á\WND�SURFHVRUD����������   880.0270 
        �SR]�������3á\WND�VWHURZDQLD����������   880.0280 
���������SR]������=HVSyá�F]XMQLNyZ��������   880.0290 
���������SR]������*áRZLFD�XELMDND�����������    880.0360 
         poz. 57. Mieszak hakowy            880.0550 
 
  
 

W celu lepszej lokalizacji pinów poszczególnych gniazd na 3á\WFH�VWHURZDQLD�– 880.0280 
SU]HGVWDZLRQR�ZLGRN�Sá\WNL�VWHURZDQLD�RG�VWURQ\�HOHPHQWyZ�RUD]�MHM�VFKHPDW�LGHRZ\�  
Pokazano numery pierwszych pinów poszczególnych gniazd: CON1; CON2; CON3; CON4 i CON5 
 
 

 


