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INSTRUKCJA SERWISOWA 
ROBOTA  KUCHENNEGO TYP 881 

 
1. PARAMETRY TECHNICZNE  

ROBOTA KUCHENNEGO TYP 881 .  
 
1DSL
FLH�]QDPLRQRZH                230V , 50 Hz 
 
Moc znamionowa                   550 W  
 
Pobór mocy na biegu luzem                                                 max. 130 W        
      
Zabezpieczenie sieci                          6 A                

8U]�G]HQLH�QLH�Z\PDJD�X]LHPLHQLD������������������������������������          
 
8U]�G]HQLH�QLH�Z\ZRáXMH�]DNáyFH��579                Poziom N 
 
8U]�G]HQLH�VSHáQLD�Z\PRJL�EH]SLHF]H�VWZD  

GOD�XU]�G]H��HOHNWU\F]Q\FK�������������������            
 
 
2.  CHARAKTERYSTYKA ROBOTA  KUCHENNEGO TYP 881.  
 
 5RERW�NXFKHQQ\�W\S������SU]H]QDF]RQ\�GR�X*\WNX�Z�JRVSRGDUVWZLH��GRPRZ\P��SRVLa-
GD�V]HURNL�]HVWDZ�QDU]
G]L�SU]HZLG]LDQ\FK�GR�X*\FLD��Z�MHGQ\P�]  dwóch rodzajów wyposa-
*enia, monWRZDQ\FK�QD�]HVSROH�QDS
GRZ\P��V��WR� 
��mieszacz ciasta - Z\SRVD*RQ\�Z�PLHV]DN�KDNRZ\�GR�]DJQLDWDQLD�FLDVWD�RUD]��XELMDN�GUu-

towy do piany. 
��malakser - Z\SRVD*RQ\�Z�Qy*�PHWDORZ\�L�]HVWDZ���WDUF]�PHWDORZ\FK� 
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 Robot sterowany jest ]D� SRPRF�� HOHNWURQLF]QHJR� XNáDGX�� NWyU\� VSHáQLD� QDVW
SXM�FH���
funkcje:  
��]DEH]SLHF]D�X*\WNRZQLND�SU]HG�SU]\SDGNRZ\P�XUXFKRPLHQLHP��QDS
GX��JG\�XU]�G]HQLH� 
    nie jest  gotowe do pracy; 
��]DWU]\PXMH�QDW\FKPLDVW��XU]�G]HQLH�Z�SU]\SDGNX�SUyE\�RWZRU]HQLD�SRNU\Z\�OXE�]GM
FLD� 
     pojemnika podczas pracy; 
��SR]ZDOD�QD�áDWZ��L�V]\EN��]PLDQ
�SU
GNR�FL�REURWRZHM�Z�JyU
�OXE�Z�Gyá��SU]H]�REUyW 
�����SRNU
WáD� 
��SR]ZDOD�QD�]DVWRVRZDQLH�GRGDWNRZHM�IXQNFML�VWHURZDQLD�- PULSE.   

�����=DVDGD�G]LDáDQLD�XNáDGX�VWHURZDQLD� 
        a/ 3R�SUDZLGáRZ\P�]DPRFRZDQLX��Z\EUDQHJR�SRMHPQLND�L�QDU]
G]LD�RUD]�SUDZLGáRZ\P�

]DPNQL
FLX�SRNU\Z\�SRMHPQLND��XU]�G]HQLH�MHVW�JRWRZH�GR�SUDF\� 
        b/ 8*\WNRZQLN�PR*H�Z\EUDü��GRZROQ��SU
GNR�ü�REURWRZ��]�]DNUHVX�GRVW
SQ\FK�ELegów  
             silQLND�L�Sá\QQLH�M��UHJXORZDü�SRGF]DV�SUDF\�XU]�G]HQLD�]D�SRPRF��SRWHQFMRPHWUX 
             obrotoweJR��N�W�REURWX�Z\QRVL����o  
        c���8U]�G]HQLH�XUXFKDPLDQH��L�]DWU]\P\ZDQH��MHVW�VXZDNLHP��21��2))��38/6(��� 
 d/ Otwarcie pokrywy lub obrócenie pojemnika podczas pracy powoduje awaryjne za-

hamowanie silnika w �FL�JX��PD[�����VHN� 
 e/ �)XQNFMD��3XOVH���SRZRGXMH�]Dá�F]DQLH�XU]�G]HQLD��QD�F]DV�SU]\WU]\PDQLD�VXZaka, z 

DNWXDOQLH�QDVWDZLRQ��SU
GNR�FL��REURWRZ�� 
 
�����������=DNUHV�SU
GNR�FL�REURWRZ\FK�ZDáX� 
              Minimalna (bieg 1) - 426±����>REU��PLQ�@� 
              maksymalna (bieg 12) -1500�����>REU��PLQ�@� 
 
 
���'(0217$)���52%27$��.8&+(11(*2�7<3�������������� 
 
3U]HG�SU]\VW�SLHQLHP�GR�SUDF\�QDOH*\�VL
�GRNáDGQLH�]DSR]QDü�]�WUH�FL��QLQLejszej  
Instrukcji seUZLVRZHM�RUD]�,QVWUXNFML�X*\WNRZDQLD�Z\UREX� 
1DSUDZ�SRZLQLHQ�GRNRQ\ZDü�W\ONR�RGSRZLHGQLR�SU]HV]NRORQ\�SUDFRZQLN�VHUZLVX� 
:V]HONLFK�QDSUDZ�QDOH*\�GRNRQ\ZDü�SR�RGá�F]HQLX�XU]�G]HQLD�RG�VLHFL� 
 

      ������'HPRQWD*�Ä1DS
GX�URERWD�NXFKHQQHJR´ 
 
 'HPRQWD*�QDOH*\�SU]HSURZDG]Lü�QD�VWROH�SRNU\W\P�F]\VW\P�ILOFHP�OXE�LQQ\P�PL
NNLP�
PDWHULDáHP�]H�V]F]HJyOQ\P�]ZUyFHQLHP�XZDJL�DE\�QLH�SRU\VRZDü�F]
�FL�Z\NRQDQ\FK�]�WZo-
rzywa. 
'HPRQWD*�XNáDGX�QDS
GRZHJR�QDOH*\�UR]SRF]�ü�RG�]GM
FLD�RVáRQ\��4� �]�ZDáX�QDS
Gowego, 
przez  równoczHVQ\�QDFLVN�]�GZyFK�VWURQ�QD�GROQ��NUDZ
G(�RVáRQ\��1DVW
SQLH�QDOH*\�RGZUó-
FLü�XU]�G]HQLH�L�XVWDZLü�SRGVWDZ��GR�JyU\� 
8ZDJD��QLH�QDOH*\�XVWDZLDü�QDS
GX�QD�ZNáDGFH�VWHURZDQLD���������                           
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 PrzyWU]\PXM�F�NRUSXV�Z�W\P�SRáR*HQLX�Z\FL�JQ�ü�] gniazd podstawy  2� �F]WHU\�Qy*NL�15 , 
RGNU
FLü�F]WHU\�ZNU
W\�16��PRFXM�FH�SRGVWDZ
�2 do korpusu 1�L�]GM�ü�SRGVWDZ
��:�FHOX�Zy-
FL�JQL
FLD�XNáDGX�QDS
GRZHJR�NSO��3��QDOH*\�RGá�F]\ü�ZW\F]NL��SU]HZRGyZ�Z\FKRG]�F\FK�]�
Sá\WNL�VWHURZDQLD�19�GR�Sá\WNL�UHJXODWRUD�11, RUD]�ZL�]N
�SU]HZRGyZ�20 á�F]�F��Sá\WN
�UHJu-
ODWRUD�]�PLNURZ\á�F]QLNDPL�21. :\M�ü�RVWUR*QLH�XNáDG�QDS
dowy  3 z korpusu  1�SRGQRV]�F�
JR�SLRQRZR�GR�JyU\��XZD*DM�F�E\�QLH�XV]NRG]Lü�Sá\WNL�UHJulatora, �RGáR*\ü�QD�ERN��=�QDEHN�
korpusu 1�]GM�ü�GZLH�SRGNáDGNL�17��:�FHOX�RGá�F]HQLD�ZNáDGNL�VWHURZDQLD�6��QDOH*\�GHOLNDt-
QLH�RGJL�ü�MHM�]DWU]DVNL��L�]ZROQLü�MH�]�]DF]HSyZ�NRUSXVX��D�QDVW
SQLH�]GM�ü�ZNáDGN
�VWHURZa-
QLD� � SU]HFL�JDM�F�ZL�]NL� SU]HZRGyZ�Sá\WNL� VWHURZDQLD� SU]H]� RWZRU\�Z� NRrSXVLH��2GFK\OLü�
lekko zaczepy mocuj�FH�L�]GM�ü�GHOLNDWQLH�Sá\WN
�VWHURZDQLD�19 ]�QDENL�ED]XM�FHM��=�ZNáDGNL�
sterowania 6�Z\SFKQ�ü�SRNU
WáR�8� ]ZDOQLDM�F� MHJR�]DF]HS\��8Za*DM�F�E\�QLH� VSRZRGRZDü�
Z\áDPDQLD�]DF]HSX��SU]\�SRPRF\�ZNU
WDND��RGFK\OLü�L�Z\SFKQ�ü�]DF]HS�VXZDND�10 z zatrza-
sku popychacza 13��QDVW
SQLH�Z\M�ü�VXZDN�]�SRS\FKDF]D�]ZUDFaM�F�XZDJ
�QD�VSU
*\Q
�12 
]QDMGXM�F��VL
�SRPL
G]\�SRS\FKDF]HP�D�ZNáDGN��VWHURZDQLD��=GHPRQWRZDQH�HOHPHQW\�RGáo-
*\ü�QD�ERN��2GFK\OLü�OHNNR�]DF]HS\�ZVSRUQLND��7�L�GHOLNDWQLH�MH�Z\SFKQ�ü�]�RWZRUyZ�NRUSu-
su 1��]GM�ü�NR�FyZNL�NRQHNWRURZH�ZL�]NL�SU]HZRGyZ�20�]�PLNURZ\á�F]QLNyZ�21 zamoco-
wanych we wsporniku 7,�]DSDPL
WXM�F�NROHMQR�ü�SRá�F]H���=GM�ü�PLNURZ\á�F]QLNL�21 z usta-
ODM�F\FK�NRáNyZ�ZVSRUQLND�7. 2Gá�F]\ü�ZW\F]NL�ZL�]HN�SU]HZRGyZ�RG�JQLD]G�Sá\WNL�UHJXOa-
tora 11 oraz SRá�F]HQLD�NRQHNWRURZH�]�QDS
GHP�3,�RGá�F]\ü�SU]HZyG�SU]\á�F]HQLRZ\�9 i wy-
FL�JQ�ü�SU]HZyG��]�ODELU\QWX�QD�RVáRQLH�VLOQLND��2GNU
FLü�WU]\�ZNU
W\���18��L�]GM�ü�GHOLNDWQLH�
Sá\WN
�UHJXODWRUD�11�]�RVáRQ\�VLOQLND�]DSDPL
WXM�F�VSRVyE�SURZDG]HQLD�SU]HZRGyZ���=�SRd-
VWDZ\�XNáDGX�QDS
GRZHJR�Z\M�ü�F]WHU\�DPRUW\]DWRU\� 5��'HPRQWD*�XNáaGX�QDS
GRZHJR�NSO��
3� � QDOH*\� SU]HSURZDG]Lü� Z�J� ,QVWUXNFML� GHPRQWD*X� L� QDSUDZ� XNáDGX� QaS
GRZHJR� W\S�
355.3000. 
 
 
  �����'HPRQWD*�Ä0DODNVHUD´�L�Ä0LHV]DF]D��FLDVWD´ 
 
��������������'HPRQWD*� W\FK�]HVSRáyZ�QLH�Z\PDJD� V]HUV]HJR�NRPHQWDU]D�-� QDOH*\�VL
� VWRVoZDü�
GR�,QVWUXNFML�X*\WNRZDQLD��*áRZLFD�XELMDND��54  i mieszak kpl. 56��V��]HVSRáDPL�QLHUR]ELHUDl-
Q\PL�L�Z�UD]LH�XV]NRG]HQLD�QDOH*\�MH�Z\PLHQLü�QD�QRZH� 
 
 
���0217$)�52%27$�.8&+(11(*2�7<3���� 
  
     �0RQWD*� � URERWD� NXFKHQQHJR� W\S� ���� QDOH*\� SU]HSURZDG]Lü�Z� RGZURWQHM� NROHMQR�FL� QL*�
GHPRQWD*�� 3RGF]DV� PRQWD*X� QDOH*\� SU]HVWU]HJDü� QL*HM� Z\PLHQLRQ\FK� ]DVDG� L� NRU]\VWDü� ]  
U\VXQNyZ�NDWDORJRZ\FK��3U]\�ZNáDGDQLX�SRNU
WáD�8��Z�RWZyU�ZNáDGNL�VWerowania  6 ��QDOH*y 
]ZUyFLü�XZDJ
��DE\�SURILO�WU]SLHQLD�SRNU
WáD�GRNáDGQLH�WUDILDá�GR�RWZRUX�SRWHQFMRPHWUX�XPLH-
V]F]RQHJR�QD�Sá\WFH�VWHUXM�FHM�19,�]DPRFRZDQHM�Z�WHM�ZNáDGFH��3U]HG�]DPRFRZDQLHP�SRNU
�
WáD�ZH�ZNáDGFH�VWHURZDQLD�QDOH*\�]DPRQWRZDü�Sá\WN
�VWHURZDQLD�NSO��19�ZH�ZNáadce stero-
wania 6�WDN��E\�RWZRUHP�Z�Sá\WFH�VWHURZDQLD�NSO��WUDILü�QD�QDEN
�ED]XM�F��ZH�ZNáDGFH�VWe-
URZDQLD�L�DE\�GZD�]DWU]DVNL�SU]\WU]\PXM�FH�Sá\WN
�VWHURZDQLD�NSO��E\á\�]DWU]D�QL
WH��3R�]a-
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PRFRZDQLX�Sá\WNL�PRQWXMHP\�SRNU
WáR�8��GOD�XáDWZLHQLD��GZD��FL
FLD�na trzpieQLX�SRNU
WáD�8 
SRZLQQ\� SRNU\ZDü� VL
� ]� GZRPD� ZHZQ
WU]Q\PL� �FLDQNDPL� WXOHL� REURWowej potencjometru 
]DPRQWRZDQHJR�QD�Sá\WFH�VWHURZDQLD�NSO���RUD]�*HEHUNR�]eZQ
WU]QH�QD�SRNU
WOH�8 powinno 
SRNU\ZDü�VLH�]�QDFL
FLHP�QD�MHGQHM�]�ZHZQ
WUzQ\FK��FLDQHN�WXOHL obrotowej potencjometru). 
3U]\�ZNáDGDQLX�SRNU
WáD� QDOH*\�SRGWU]\PDü�Sá\WN
� VWHURZDQLD�NSO��19�� DE\�XQLNQ�ü�XV]No-
G]HQLD�WHM*H�Sá\WNL��3UDZLGáRZR�]DPRQWRZDQH�SRNU
WáR�8�SRZLQQR�SRVLDGDü�PR*OLZR�ü�REUo-
WX�R�N�W����º���0RFXM�F�ZNáDGN
�VWHURZDQLD�6 na korpusie QDOH*\�QDMSLHUZ�SU]HáR*\ü�ZL�]NL�
przewoGyZ� Sá\WNL� VWHURZDQLD� SU]H]� � SUDZH� GROQH� RNLHQNR� NRUSXVX�� D� QDVW
SQLH� ]DWU]DVQ�ü�
]DWU]DVNL� QD� ]DF]HSDFK� NRUSXVX�� 3R� WHM� RSHUDFML� QDOH*\� RGZUyFLü� NRUSXV� L� RG�ZHZQ
WU]QHM�
VWURQ\�GRFLVQ�ü�]DWU]DVNL��DE\�PRFRZDQLH�E\áR�SHwne.  
 0RQWD*X� SRá�F]H�� HOHNWU\F]Q\FK� QDOH*\� GRNRQDü� �FL�OH� ZHGáXJ� VFKHPDWX� SRá�F]H��
elektrycznych. 
3RGF]DV� PRQWD*X� Sá\WHN� HOHNWURQLF]Q\FK� QDOH*\� ]ZUyFLü� XZDJ
� QD� SUDZLGáRZH� XáR*HQLH�
SU]HZRGyZ��WDN�MDN�SU]HG�GHPRQWD*HP���RUD]�QD�VWDUDQQH�]DEH]SLHF]HQLH�LFK�SU]HG�PR*OLZo-
�FL��XV]NRG]HQLD�Z�UD]LH�NRQWDNWX�]�UXFKRP\PL�HOHPHQWDPL�QDS
GX��SU]H]�RGSRZLHGQLH�Xáo-
*HQLH� L� ]DPRFRZDQLH� VSLQNDPL��0RQWXM�F�SU]HZyG�SU]\á�F]HQLRZ\�QDOH*\�QDMSLHUZ�SU]yá�-
F]\ü�NR�FyZNL�NRQHNWRURZH�GR�ZVXZHN�Sá\WNL�UHJXODWRUD�11�D�QDVW
SQLH�XáR*\ü�SU]HZyG�Z�
ODELU\QFLH�RVáRQ\�VLOQLND� �]JRGQLH�]H� VFKHPDWHP�W -U\V����� WDN�E\�]á�F]D�NRQHNWRURZH�QLH�
E\á\�QDSL
WH� 
���������:NáDGDM�F� XNáDG� QDS
GRZ\� GR� NRUSXVX� QDOH*\� XSHZQLü� VL
�� F]\� QD� QDENDFK� NRUSusu 
SU]\�Z\M�FLX�QDS
GX�]QDMGXM��VL
�SRGNáDGNL��17  , RSHUDFM
�XNáDGDQLD�QDS
GX�QD�QDENDFK�NRr-
SXVX�SU]HSURZDG]Lü�EDUG]R�XZD*QLH��E\�QLH�XV]NRG]Lü�Sá\WNL�UHJXODWRUD�QD�Z\VWDM�F\FK�HOe-
mentach korpusu. 
          3U]HG�]DáR*HQLHP�SRGVWDZ\�QDOH*\�XSHZQLü�VL
��F]\�ZV]\VWNLH�ZW\F]NL�L�]á�F]D�No-
QHNWRURZH�]QDMGXM��VL
�QD�ZáD�FLZ\FK�PLHMVFDFK�L�F]\�SU]HZRG\�V��RGSRZLHGQLR�]DEHz-
pieczone przed kontaktem z   �UXFKRP\PL�F]
�FLDPL�QDS
GX�- spinki przewoGyZ�]DáR*\ü�
WDN��MDN�SU]HG�GHPRQWD*HP� 
����������2VWDWQL�� RSHUDFM�� PRQWD*RZ�� MHVW� ZFL�QL
FLH� RVáRQ\� �4� � QD�ZDá� ]HZQ
WU]Q\� QDp
du. 
3U]HG�W��F]\QQR�FL��QDOH*\�GRNáDGQLH�XVXQ�ü�]�PLHMVFD�PRFRZDQLD�RVáRQ\�QD�ZDOH�L�]�ZQ
-
WU]D�RVáRQ\�UHV]WNL�XV]F]HOQLHQLD�VLOLNRQRZHJR��QDVW
SQLH�QDáR*\ü��ZLH*��SRUFM
�XV]F]HOQLa-
F]D�VLOLNRQRZHJR�QD�ZHZQ
WU]Q��SRZLHU]FKQL
� WXOHL�Z�RVáRQLH� �4� � L�ZFLVQ�ü�RVáRQ
�QD�ZDá�
]HZQ
WU]Q\�QDS
GX��1DGPLDU�XV]F]HOQLDF]D��NWyU\�Z\GRVWDQLH�VL
�QD�]HZQ�WU]��VWDUDQQLH�XVu-
Q�ü��6WRVRZDü�XV]F]HOQLDF]�/(;6,/�SURG��*(�6LOLFRQ� 
 
5. 635$:'=(1,(�35$:,'à2:2�&,�35$&<�85=�'=(1IA  
 
 8U]�G]HQLH�]RVWDáR�WDN�VNRQVWUXRZDQH��*H�XUXFKRPLHQLH�JR�PR*OLZH�MHVW�W\ONR�Z�SU]\-
SDGNX�SUDZLGáRZHJR�]DPRQWRZDQLD�Z\EUDQHJR�URG]DMX�Z\SRVD*HQLD��8QLHPR*OLZLD�WR�SU]y-
SDGNRZH�Zá�F]HQLH�XU]�G]HQLD� L � MHGQRF]H�QLH�]DEH]SLHF]D�X*\WNRZQLND�SU]HG�NRQWDNWHP�]�
ruchomymi elementami roboczymi. 
    5.1 Sprawdzenia prDZLGáRZR�FL�G]LDáDQLD�XNáDGX�VWHURZDQLD�QDOH*\�GRNRQDü� 
����������ZHGáXJ�SXQNWX����� 
����������=DVDGD�G]LDáDQLD�XNáDGX�VWHURZDQLD� 
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���������3RGF]DV�SUDF\�QLH�PRJ��Z\VW
SRZDü�WDNLH�]MDZLVND�MDN� 
           -��VLOQH�ZLEUDFMH�XU]�G]HQLD 
           -  ocieraniH�OXE�LQQH�RGJáRV\��ZLDGF]�FH�R�ZDGOLZ\P�G]LDáDQLX�QDS
GX� 
           -  nierównomierna praca silnika     
��������6SUDZG]HQLD�Z\VRNR�FL�Z\VWDZDQLD�ZDáX�QDS
GRZHJR�GRNRQDü�PLHU]�F��Z\VRNo 

�����FLRPLHU]HP�RGOHJáR�ü�RG��V]F]\WX�JDUEX�SRGVWDZ\�SRMHPQLND�QD�NRUpusie  1  do  
         górQHM�SRZLHU]FKQL�RVáRQ\�4 19,1+/-0,5 mm.    

 
������6SUDZG]HQLD�SRSUDZQR�FL�SUDF\�QDU]
G]L�GRNRQDü�QD�QDMZ\*V]\P�ELHJX�]DOHFanym 
�������GOD�GDQHJR��QDU]
G]LD��3RGF]DV�SUDF\�QLH�PRJ��Z\VW
SRZDü�WDNLH�]MDZLVka jak: 

          -��VLOQH�ZLEUDFMH�XU]�G]HQLD 
-�RFLHUDQLH��ELFLH��OXE�LQQH�RGJáRV\��ZLDGF]�FH�R�QLHSUDZLGáRZHM��SUDF\�QDU]
G]LD��]H 
��V]F]HJyOQ\P�]ZUyFHQLHP�XZDJL�QD�SUDF
�SU]HNáDGQL�PLHV]DND�KDNRZHJR�L�JáRZicy 
  ubijaka. 

    5.5. Ostatecznego odbioru dokRQDü�Z\NRQXM�F�EDGDQLD�QLHSHáQH�Z�J�31-E- 08200;  1992. 
 
����:<.$=�1$5=	'=, 
 
�������������1DU]
G]LD�SUDF\ 
              -��NRPSOHW�ZNU
WDNyZ 
              -��V]F]\SFH�Z\JL
WH�GR�SLHU�FLHQL�RVDGF]\FK 
              -��NOHV]F]H�GR�REQD*DQLD�SU]HZRGyZ 
              -  praska PXBa 
              -  penseta 
              -  lutownica  
������������1DU]
G]LD�SRPLDURZH 
              -  suwmiarka MAJa 
              -  watomierz kl. 1.5 zakres 100/200/300 V, 5/10 A 
              -  woltomierz kl. 1.5 zakres 0-300 V 
              -  amperomierz kl. 1.5 zakres 5/10 A 
              -  miernik uniwersalny FLUKE RMS multimetr 
              -  obrotomierz zakres 0-20000 obr/min. 
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7. UWAGI 
             ����:6=(/.,&+�1$35$:�'2.21<:$û�32�2'à�&=(1,8�85=�'=(1,$�� 
              OD S,(&,��-()(/,�=1$/(=,(1,(�867(5.,�:<0$*$�32'à�&=(1,$�'2� 
               SIECI-�=$&+2:$û��6=&=(*Ï/1��26752)12�û�35=<�320,$5=(� 
���������������1$3,	û� 

���1$35$:<�,�35=(*/�'<�32:,1,(1�:<.21<:$û�35$&2:1,.�2� 
2'32:,('1,&+� .:$/,),.$&-$&+�� 32� =$32=1$1,8� 6,	� =�
INST58.&-��8)<7.2:$1,$�:<52%8�25$=�1,1,(-6=��,16758.&-� 
���'OD�SUDZLGáRZHJR�IXQNFMRQRZDQLD�XNáDGX�QDS
GRZHJR�NRQLHF]QD�MHVW�RNUesowa 
NRQVHUZDFMD�VLOQLND��D�]ZáDV]F]D�GRNáDGQH�F]\V]F]HQLH�VLOQLND�]�S\áX��]H�V]F]HJyl-
Q\P�XZ]JO
GQLHQLHP�GDMQLND�LPSXOVyZ��NRPXWDWRUa i szczotkotrzymaczy, oraz wy-
PLDQD�V]F]RWHN�Z�SU]\SDGNX�LFK�]X*\FLD� 
2NUHVRZ\FK�SU]HJO�GyZ�Z\PDJD�UyZQLH*�SU]HNáDGQLD�SDVRZD� 
���=DNáDG�QLH�SURZDG]L�LQG\ZLGXDOQHM�Z\V\áNL�F]
�FL� 
���=DNáDG�]DVWU]HJD�VRELH�SUDZR�ZSURZDG]DQLD�]PLDQ�SRSUDZLDM�F\FK�MDNR�ü�L�Iunk-
cjonalQR�ü�Z\UREX� 
 
 

 
8. SCHEMAT ELEKTRYCZNY ROBOTA KUCHENNEGO TYP 881 
 
 
 

                                                                                                                                            HR- oznacza f-P
�+<%5(6 
 

 
 
 



 7 

86=.2'=(1,$��.7Ï5(�02*��:<67�3,û�:�52%2&,(�.8&+(11<0� 
7<3�����25$=�63262%<�,&+�8681,	&,$ 

 
L.p. Objawy uszkodzenia  Przyczyny uszkodzenia  Sposób naprawy 

8V]NRG]RQ\�SU]HZyG�SU]\á�F]HQLRZ\ :\PLHQLü�SU]HZyG�QD�Qowy 
5R]á�F]RQH�NRQHNWRU\�SU]HZRGX�SU]y-
á�F]HQLowego 

3U]\á�F]\ü�SRSUDZQLH 
 

8V]NRG]RQH�OXE�UR]á�F]RQH�SRá�czenia 
weZQ
WU]QH 

6SUDZG]Lü�SRá�F]HQLD� 
 

8V]NRG]RQ\�XNáDG�VWHURZDQLD 
 

=ORNDOL]RZDü�XV]NRG]RQ��Sá\WN
�L�
wyPLHQLü�QD�QRZ� 

1LHSUDZLGáRZR�]DáR*RQ\�pojemnik =DáR*\ü�SRSUDZQLH 

1 8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH 

1LHSUDZLGáRZR�]DáR*RQD�Sokrywa =DáR*\ü�SRSUDZQLH 
8V]NRG]RQ\�XNáDG�QDS
GRZ\ 
 

3RVW
SRZDü�Z�J�,QVWUXNFML�VHUZLVo-
ZHM�XNáDGX�QDS
dowego typ 355.3 

2 8U]�G]HQLH�QLH�SUDFXMH�OXE�
pracuje z przerwami. 
 8V]NRG]RQH�VW\NL�SU]Há�F]QLND�QD�Sá\t-

ce sterowania 
:\PLHQLü�Sá\WN
 
 

3 8U]�G]HQLH�SUDFXMH� 
3U
GNR�FL�REURWRZH�ZDáX���QLH�
RGSRZLDGDM��ZDUWR�FLRP�
podanym w punkcie 2.2. 

8V]NRG]RQ\�XNáDG�VWHURZDQLD 
 

=ORNDOL]RZDü�XV]NRG]RQ��Sá\WN
�L�
wyPLHQLü�QD�QRZ� 
 

4 8U]�G]HQLH�SUDFXMH��OHF]�ZDá�
nap
dow\�QLH�REUDFD�VL
 

8V]NRG]RQD�SU]HNáDGQLD�XNáadu 
QDS
GRZHJR 

3RVW
SRZDü�Z�J�,QVWUXNFML�VHUZLVo-
ZHM�XNáDGX�QDS
dowego typ 355.3 

8V]NRG]RQ\�XNáDG�QDS
GRZ\ 
 

3RVW
SRZDü�Z�J�,QVWUXNFML�GHPRn-
WD*X�L�QDSUDZ�XNáDGX�QDS
GRZHJR�
typ 355.3 

5 8U]�G]HQLH�SUDFXMH�QLHUywno, 
]PLHQLDM�F�REURW\ 
 

8V]NRG]RQ\�XNáDG�VWHURZDQLD 
 

=ORNDOL]RZDü�XV]NRG]RQ��Sá\WN
�L�
wyPLHQLü�QD�QRZ� 

6 1DU]
G]LH�RFLHUD�R�GQR�]ELRr-
QLND�OXE�RVáRQD�ZDáX� 4  ocie-
ra o korpus  1 
 

1LHSUDZLGáRZD�Z\VRNR�ü�Z\VWDZDQLD�
ZDáX�QDS
GRZHJR�]�NRUSusu z powodu 
Z\JL
FLD�UDmion podVWDZ\�SU]HNáDGQL�
lub nieprawiGáRZHJR�]PRQWRZDQLD�
XNáDGX�QDS
Gowego 

6SUDZG]Lü�Z\VRNR�ü�Z\VWDZDQLD�
ZDáX�QDS
GRZHJR�]�NRUSXVX��Z�J�
SXQNWX�������'RSURZDG]Lü�GR�Sáa-
VNR�FL�ZV]\VWNLH�F]WHU\�UDPLRQD�
podstaZ\�SU]HNáDGQL�OXE�]PRQWRZDü�
SRSUDZQLH�XNáDG�QDS
Gowy 

7 1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�QR*D�
malaksera 

Zniszczone mocowanie sprz
JáD�GR�
NRUSXVX�QR*D 

:\PLHQLü�Qy*�QD�QRZ\ 
 

=QLV]F]RQH�OXE�]X*\WH�HOHPHQW\�PRFu-
M�FH�Z�WDUF]\�metalowej   

:\PLHQLü�WDUF]
�PHWDORZ��QD�QoZ� 8 1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�WDUF]\�
metaORZHM���GX*H�ELFLH��EUDN�
mocowania na zabieraku tarcz 
kpl.  39 ) 

=QLV]F]RQH�OXE�]X*\WH�HOHPHQW\�PRFu-
M�FH�Z�]DELHUDNX�WDUF]������� 

:\PLHQLü�]DELHUDN�WDUF]�QD�QRZ\ 

9 1LHSUDZLGáRZD�SUDFD�PLHV]a-
ka kpl. 56 

8V]NRG]RQD�SU]HNáDGQLD�PLeszaka 
 

:\PLHQLü�PLHV]DN�NSO��QD�QRZ\ 

8V]NRG]RQD�SU]HNáDGQLD�JáRZLF\�XELMa-
ka  54   

:\PLHQLü�JáRZLF
�XELMDND�QD�QRZ� 
 

10 NiepUDZLGáRZD�SUDFD�XELMDND�
do piany 

8V]NRG]RQ\�HOHPHQW�PRFXM�F\�XELMaka 
drutowego  55 

:\PLHQLü�XELMDN�GUXWRZ\�QD�QRZ\ 
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ROBOT KUCHENNY TYP  ����:�52=à2)(1,8�1$�=(632à< 
 

 
 
 
 
 
 

I  -�1$3	'�52%27$ 
II  -�8.à$'�1$3	'2:<�52%27$�.8&+(11(*2 
III - MALAKSER 
IV  - MIESZACZ CIASTA 
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:<.$=�&=	�&,��1$3	'8 ROBOTA   
 

Oznacze- 
nie na rys. 

1D]ZD�F]
�FL Symbol fabryczny ,OR�ü�V]WXN�QD 
 wyrób 

1 Korpus 880.0001 1 

2 Podstawa 880.0002 1 

3 8NáDG�QDS
GRZ\ 355.3000 1 

4 2VáRQD 880.0003 1 

5 Amortyzator 880.0005 4 

6 :NáDGND�VWHURZDQLD 881.0006 1 

7 Wspornik 881.0007 1 

8 3RNU
WáR 881.0008 1 

9 3U]HZyG�SU]\á�F]eniowy 886.0030 1 

10 Suwak 881.0009 1 

11 3á\WND�UHJXODWRUD 881.0175 1 

12 6SU
*\QD 265.5004 1 

13 Popychacz 881.0010 1 

14 Listwa 881.0011 1 

15 1y*ND 880.0015 4 

16 :NU
W�$*E=����[�� 01.0339 4 

17 3RGNáDGND 265.5003 2 

18 :NU
W�&=67����[��� 01.0324 3 

19 3á\WND�VWHURZDQLD�NSO� 881.0185 1 

20 :L�]ND�SU]HZRGyZ 881.0020 1 

21 0LNURZ\á�F]QLN 

typ V5C010DB 
07.0518 2 
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5<6�������1$3	'�52%27$�7<3���� 
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:<.$=�&=	�&,�,�:<326$)(1,$�0$/$.6(5$ 
 

Oznacze-
nie na rys. 

1D]ZD�F]
�FL Symbol fabryczny ,OR�ü�V]WXN�
w wyrobie 

 

30 
Popychacz - dozownik  

 malaksera  

 

880.0102 
 

1 

31 Pokrywa malaksera 881.0110 1 

32 Pojemnik  malaksera 880.0106 1 

33 2VáRQD�QR*D 880.0128 1 

34 1y*�PHWDORZ\�NSO� 880.0120 1 

35 Tarcza do wiórek 880.0225 1 

36 Tarcza do frytek kpl. 880.0230 1 

37 Tarcza do plastrów kpl. 880.0210 1 

38 Tarcza do tarcia kpl.  880.0220 1 

39 Zabierak tarcz kpl. 880.0200 1 

40 àRSDWND 875.0035 1 

 
RYS 2.   MALAKSER  
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:<.$=�&=	�&,�,�:<326$)(1,$�0,(6=$&=$�&,$STA 
 

Oznaczenie na 
rys. 

1D]ZD�F]
�FL Symbol fabryczny ,OR�ü�V]WXN�QD�
]HVSyá 

50 Popychacz - dozownik       
mieszacza 

880.0301 1 

51 Pokrywa mieszacza kpl, 880.0310 1 

52 Pojemnik mieszacza kpl. 880.0305 1 

53 Uszczelka pojemnika 880.0308 1 

54 *áRZLFD�XELMDND 880.0360 1 

55 Ubijak drutowy 880.0380 1 

56 Mieszak kpl. 880.0550 1 

 
 

RYS 3.   MIESZACZ CIASTA 
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 '(0217$)�8.à$'8�1$3	'2:(*2�7<3��55.3000  
 

����������2GJL�ü� MHGQRVWURQQLH� WU]\� ]DSLQNL� (20)� L� Z\VXQ�ü� ]� Z\VW
SyZ� á�F]�F\FK� RVáRQ\� (18,19). WyNU
FLü��
GZD�ZNU
W\� (30)ZUD]� �]�SRGNáDGNDPL� (31)� L� ]GM�ü�RVáRQ
� SUDZ�� (18)�RUD]� OHZ�� (19). WymonWRZDü�]HVSyá�
dajnika impulsów obrotów (28) mocowany dZRPD� ZNU
WDPL� (34)�� =� ZDáND� ZLUQLND� ]GHMPRZDü� NROHMQR��
SLHU�FLH��RVDGF]\�VSU
*\QXM�F\��]�(33)��SRGNáDGN
�(7),�SLHU�FLH��G\VWDQVRZ\�,�(15),�NRáR�SDVRZH�(14), wraz 
]�SDVNLHP�]
EDW\P�(16).  Od dolnej strony podstawy silnika (10)�Z\NU
FLü�F]WHU\�ZNU
W\�(30) wraz z pod-
NáDGNDPL�(27)��=GHPRQWRZDü�]�SRGVWDZ\�FDá\�VLOQLN��= �ZVXZHN�]HVSRáX��V]F]RWHN�(6)�]GHPRQWRZDü�QDVXw-
ki przewodu (23)�RUD]�NUyWV]\�RGF]HS�]HVSRáX�SU]HZRGyZ� (26)��:\VXQ�ü�]�SRGáX*Q\FK�RWZRUyZ�V]F]RWNo-
trzymaczy (5)� � �]HVSRá\�V]F]RWHN� (6)��=GM�ü�SU]HZRG\�]�F]WHUHFK�Z\SURZDG]H��VWRMDQD�RUD]�SU]HZyG�X]Lo-
mowy (23)� ]� ]DFLVNX�X]LRPRZHJR��:� UD]LH�NRQLHF]QR�FL�Z\PLDQ\�SU]HZRGyZ�Z\PRQWRZDü� MH� ]�JQLD]GD�
(22)�SRGZD*\ü�]DF]HS\�]DFLVNyZ�PDá\P�ZNU
WDNLHP�OXE�]DRVWU]RQ\P�SU
WHP��3U]\�SRPRF\�NOXF]D�QDVDGo-
wego nr 8 wykU
FLü� GZLH� �UXE\� VDPRJZLQWXM�FH�0�[��� (9)�� GHPRQWXM�F� WDUF]
� áR*\VNRZ�� ,� (3) wraz ze 
szczotkotrzymaczem (5)��=�ZDáND�ZLUQLND�]GM�ü�SRGNáDGN
�(7)��1DVW
SQLH�]GHPRQWRZDü�VWojan kpl. (1) oraz z 
áR*\VND�WDUF]\��áR*\VNRZHM�,,�(4)�Z\VXQ�ü�ZLUQLN�NSO��(2).  
=�ZDáND�ZLUQLND�]GM�ü�NROHMQR�SRGNáDGNL�(7, 8, 7).�=�WDUF]\�áR*\VNRZHM�Z\NU
FLü�GZD�ZNU
W\�(30) i wymon-
WRZDü�V]F]RWNRWU]\PDF]�� (5)��=�ZDáX�QDS
GRZHJR�]GHPRQWRZDü�SLHU�FLH��RVDGF]\�VSU
*yQXM�F\�(32). Przy 
SRPRF\�SUDVNL�Z\FLVQ�ü�]�ZDáX�QDS
GoZHJR�NRáR�SDVRZH�(17)�RUD]�]GM�ü�GZLH�SRGNáDGNL�G\VWDQVRZH� (12). 
=�WXOHL��OL]JRZHM�Z\PRQWRZDü�ZDá�QDS
GRZ\�(13)�ZUD]�]�SR]RVWDá\PL�GZRPD�SRGNáDGNDPL�G\VWDQVRZ\PL�
(12).  Z podstawy silnika (10)�Z\PRQWRZDü�SU]\�SRPRF\�SUDVNL�WXOHM
��OL]JRZ��(11). 
 
 
�0RQWD*�XNáDGX�QDS
GRZHJR� 
 MoQWD*�VLOQLND�RGE\ZD�VL
�Z�NROHMQR�FL�RGZURWQHM�GR�RSLVDQHJR�GHPRQWD*X�SU]HVWU]HJDM�F��QaVW
SXM�F\FK�
]DOHFH�� 
  1.�6WRMDQ�PRQWRZDü�QD�WDUF]
�,�(3)�]á�F]DPL�NRQHNWRURZ\PL�Z�NLHUXQNX�WDUF]\��SU]\�SRáR*HQLX�RGZURt-

Q\P�E
G��]D�NUyWNLH�SRá�F]HQLD�ZHZQ
WU]QH� 
 2. �3R�Z\PLDQLH�WXOHL��OL]JRZHM�(11)�OXE�ZDáX�QDS
GRZHJR�(13)�F]
�FL�WH�QDOH*\�OHNNR�SRVPDURZDü�VPa-

UHP�SODVW\F]Q\P�/,7(1�à7-43 
 3.�:�SU]\SDGNX�]HUZDQLD�VL
�JZLQWX�SU]\�ZNU
FDQLX�VL
�Z�WDUF]
�,��UXE�VDPRJZLQWXM�F\FK�(9)  dopusz-

F]D�VL
�]DVWRVRZDQLH�GRGDWNRZR�QDNU
WHN�0����UXE\�VNU
FDü�PRPHQWHP�RNRáR���1P� 
 4.� 3R� ]PRQWRZDQLX� VDPHJR� VLOQLND� �EH]� SRGVWDZ\� L� SU]HNáDGQL�� WDUF]H� áR*\VNRZH�Z�RNROiFDFK� áR*\VN�

�OL]JRZ\FK�QDOH*\�OHNNR�REVWXNDü�PáRWNLHP�Z�FHOX�Z\HOLPLQRZDQLD�QDSU
*H��PRQWD*RZ\FK�GR�PRPHn-
tu swobodnego obracDQLD�VL
�ZLUQLND� 

 5.�6]F]RWNL�SU]HG�PRQWD*HP�QDOH*\�ZVXQ�ü�Z���RSUDZ\�GR�PRPHQWX�LFK�]ablokowania przez specjalne 
SU]HWáRF]QLH�Z�RSUDZLH��D�QDVW
SQLH�RGEORNRZDü�SR�]PRQWRZDQLX�VLOQLND� 

 6.��3R�Z\PLDQLH�]HVSRáX�V]F]RWHN� ( 6)]DOHFD�VL
�ZGUD*Dü�VLOQLN��]DVLODM�F�QDSL
FLHP����9�GR�PRPHQWX�
dotarcia 75% powierzchni szczotek. 

 7.��3U]\�PRQWD*X�SU]HNáDGQL�]DEUDQLD�VL
�SU]HFL�JDQLD�SDVNyZ�]
EDW\FK�SU]H]�NRáQLHU]H�Nyá�SDVRZ\FK� 
       8.��:�SUDZLGáRZR�]PRQWRZDQ\P�XNáDG]LH�QDS
GRZ\P�ZLUQLN�RUD]�F]
�FL��SU]HNáDGQL�SDVowej  powinny 

REUDFDü�VL
�Sá\QQLH��EH]�]DFL
ü��3REyU�PRF\�XNáDGX�QD�ELHJX�OX]HP�]DVLODQHJR�QDSL
FLHP����9�QLH�Po-
*H�SU]HNUDF]Dü����:� 

 9.�2EQL*HQLH�SRERUX�PRF\�XNáDGX�PR*QD�X]\VNDü�]PQLHMV]DM�F�UR]VWDZ�RVL�SU]HNáDGQL�SU]HVXZDM�F�VLl-
nik na podstawie za pomoc��F]WHUHFK�ZNU
WyZ�������1DFL�J�SDVND�UHJXORZDü�WDN�E\�MHGQRVWURQQH�XJL
FLH�
PLHU]RQH�Z�SRáRZLH�GáXJR�FL�PL
G]\�NRáDPL�SU]\�QDFLVNX�JU]HFKRWNL� �UXE\�PLNURPHWU\F]QHM�QLH�SU]e-
NUDF]DáR����PP� 

       10.�:�FHOX�ZGUR*HQLD�RUD]�VSUDZG]HQLD�SRSUDZQR�FL�SUDF\�XNáDGX�QDS
GRZHJR�QDOH*\�SRGá�F]\ü� 
        silQLN��]JRGQLH�]�]Dá�F]RQ\P�VFKHPDWHP� 
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6&+(0$7�32à�&=(��6,/1,.$��'2�:'5$)$1,$�,�635$:'=$1,$ 
 

 
 
Uwaga : 
               :ROQH�SU]HZRG\�]DL]RORZDü�Z�FHOX�XQLNQL
FLD�SRUD*HQLD�SU�GHP�HOHNWU\Fznym. 
 
 

EWENTUALNE USZKO '=(1,$�8.à$'8�1$3	'2:(*2�52%27$� 
KUCHENNEGO TYP 355.3000 (230V) 

 
L.p.  Objawy uszko-

dzenia 
Przyczyny uszkodzenia Sposób naprawy Uwagi 

���3U]HUZD�Z�SRá�F]HQLDFK��
Z\SURZDG]H��VWojana 

6SUDZG]Lü�REZyG�HOHNWU\F]Q\�omomierzem, 
XVWDOLü�PLHMVFH�XV]NRG]enia. 
�3Rá�F]\ü�SU]HZRG\�  

 

���1DGPLHUQH�]X*\FLH�
szczotek lub ich zawieszenie 
w oprawach 

-H*HOL�GáXJR�ü�V]F]RWHN�MHVW�QL*V]D�QL*���PP�
QDOH*\��Z\PLHQLü�]HVSyá�V]F]RWNL��:�SU]y-
SDGNX�]DZLHV]HQLD�Z\VXQ�ü�PDNV\PDOQLH�
szczotNL�]�RSUDZ�L��ERF]QH��FLDQNL�SU]HWU]Hü�
GUREQR]LDUQLVW\P�SDSLHUHP��FLHrnym  nr 
400. 

 

1 
 

Silnik nie pracuje 
lub pracuje z  
przerwami 

����=á\�VW\N�V]F]otek z           
  komutatorem w wyniku  
]DEUXG]HQLD��G]LDáHN�NRPu-
tatora 

.RPXWDWRU�SU]HWU]Hü�V]PDWN��]ZLO*RQ��Z�
benzynie ekstrakcyjnej  lub spiU\WXVLH��-H*HOL�
]DEUXG]HQLD�QLH�XVW�SL��NRPXWDWRU���SU]e-
WU]Hü�GUREQR]LDUQLVW\P�SDSLeUHP��FLHUQ\P�
QU�����SR�XVXQL
FLX�HZHQWXDOQ\FK��]ZDUü�
PL
G]\�G]LDáNDPL�NRPXWDWora -��RSLáNL�LWS�� 
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1.4 Przerwa  w uzwojeniach 
stojana 

6SUDZG]Lü�FHZNL�VWRMDQD omomierzem. W 
przypadku stwierdzenia  przerwy  stojan 
wyPLHQLü� 

Rezystancja   
cewki       
2.35±10% � 

1.5 Przerwa w uzwojeniach 
wirnika 

6SUDZG]Lü�X]ZRMHQLH�ZLUQLND�RPRPLerzem 
�PLHU]\ü�SR��UHGQLF\�NRPXWDWRUD���:�SU]\-
padku stwierdzenia  przerwy wirnik  wy-
PLHQLü� 

Rezystancja 
uzwojenia 
4,9±10%� 

  

1.6  Zabrudzony lub uszko-
G]RQ\�]HVSyá�GDMQLND�LPSXl-
su obrotów 

:\PRQWRZDü�]HVSyá�GDMQLND��SU]HP\ü�WUDn-
VRSWRU�V]PDWN��]ZLO*RQ��Z�VSLU\WXVLH -�MH*e-
OL�]DELHJ�WHQ�RND*H�VL
�QLH�VNXWHF]Q\�Zy-
PLHQLü�FDá\�]HVSyá� 

Dotyczy 
XNáDGX�Qa-
S
GRZHJR�]�
NRPSOHWQ��
elektroQLN� 

2.1 Zawieszenie szczotek w 
oprawach 

3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH����� 
 

 

������=ZDUFLH�X]ZRMH��VWRMa-
na. 

3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH������  

����=ZDUFLH�X]ZRMH��ZLUQi-
ka.  

3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH�����  

2 Nadmierne 
iskrzenie  na 
obwodzie  komu-
tatora. 

2.4 Nie dotarte szczotki. 3RVW
SRZDü�ZJ�]DOHFHQLD�QU���LQVWUXNFML�
PRQWD*X��'RSXV]F]D�VL
�XáR*HQLH�QD�REZo-
dzie komuWDWRUD�SDSLHUX��FLHUQHJR�QU�����L�
przez obrót wirnika w obu kierunkach do-
WU]Hü�V]F]RWNL�� 

 

3.1 Uszkodzony stojan. 3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH�����L�����  
3.2 Uszkodzony wirnik.  3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH�����L�����  

3 Nadmierne na-
grzewaQLH�VL
��
silnika ����=DWDUFLH�áR*\VN��OL]Jo-

Z\FK���ZDáX��ZLUQLND�OXE�
WXOHL��ZDáX�QDS
dowego. 

:�SU]\SDGNX��]DWDUFLD�áR*\VN�ZDáX�VLOQLND�
Z\PLHQLü�NRPSOHWQH�WDUF]H�áR*\VNowe. W 
UD]LH�XV]NRG]HQLD�F]RSyZ��áR*\VNRZ\FK�QD�
ZDOH�ZLUQLND�Z\PLHQLü�ZLUQLN��=DWDUWH�WXOe-
MH��OL]JRZH�RUD]�ZDá�QDS
GRZ\�Z\PLHQLü�� 

 

����1LHUyZQRPLHUQH�VNU
Fe-
QLH��VLOQLNyZ��Uubami samo-
JZLQWXM�F\PL�0��OXE�]e-
UZDQLH�JZLQWX�Z�SU]HWáR-
F]HQLX�WDUF]\�áR*\VNRZHM 

'RNU
FLü�RE\GZLH��UXE\�PRPHQWHP���1P��
W przySDGNX�]HUZDQLD�JZLQWX�]DVWRVRZDü�
QDNU
tN
�0��L�SRZWyUQLH�GRNU
FLü��UXE\��3R�
VNU
FHQLX�OHNNR�REVWuNDü�VLOQLN� 
 

 

4.2 Nadmierny nacL�J�SDVND���
]
EDWHJR 

��3ROX]RZDü�QDFL�J�SDVND�SRVW
SXM�F�ZJ�
zaleFH��QU���LQVWUXNFML�PRQWD*X�� 

 

����8V]NRG]RQH�áR*\VND���������
�OL]JRZH�ZLUQLND 

3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH���� 
 

 

4.4 Uszkodzona tuleja 
��OL]JRZD�Z��SRGVWDZLH�VLl-
nika 

3RVW
SRZDü�MDN�Z�SXQNFLH����  

����8V]NRG]RQH�NRáD�SDVZH��� :\PLHQLü�XV]NRG]RQH�NRáD�  

4 Drgania oraz 
JáR�QD�SUDFD�
QDS
GX 
 

����8V]NRG]RQ\�SDVHN�]
Ea-
ty 
 

=GHPRQWRZDü�SLHU�FLH��G\VWDQVRZ\�SU]\�
maá\P�NROH�SDVRZ\P�-�Z\PLHQLü�SDVHN�
przestrzeJDM�ü�]DOHFH��SNW��QU���LQVWUXNFML�
monta*X�� 

 

 
 
UWAGA: 3RGDQH�XV]NRG]HQLD�L�VSRVyE�LFK�QDSUDZ\�QLH�REHMPXM��ZV]\VWNLFK�PR*OLZ\FK 
                przypadków. 
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:<.$=��&=	�&,�8.à$'8�1$3	'2:(*2�7<3��������������9� 

 
Oznaczenie na 

rys. 
1D]ZD�F]
�FL�OXE�]HVSRáX Symbol fabryczny ,OR�ü�V]WXN�QD 

wyrób 
1 Stojan kompletny 354.1100 1 

2 Wirnik kompletny 355.1200 1 

3 7DUF]D�áR*\VNRZD�,�NSO� 354.0010 1 

4 7DUF]D�áR*\VNRZD�,,�NSO� 354.0020 1 

5 Szczotkotrzymacz 354.0008 1 

6 =HVSyá�V]F]RWNL 304.0210 1 

7 3RGNáDGND 193.0004 4 

8 3RGNáDGND�VSU
*\VWD 193.0005 1 

9 �UXED�Vamog. M5x45 300.0009 2 

10 Podstawa silnika 354.0101 1 

11 7XOHMND��OL]JRZD� 354.0102 1 

12 3RGNáDGND�G\VWDQVRZD 354.0007 4 

13 :Dá�QDS
GRZ\ 355.0010 1 

14 .RáR�SDVRZH�, 354.0003 1 

15 3LHU�FLH��G\VWDQVRZ\�, 354.0005 1 

16 3DVHN�]
EDW\����;/ 07.0091 1 

17 .RáR�SDVRZH�,,, 354.0033 1 

18 2VáRQD�VLOQLND�SUDZD 354.0001 1 

19 2VáRQD�VLOQLND�OHZD 354.0002 1 

20 Zapinka 354.0009 3 

21 Przewód kpl.  354.1010 1 

22 Gniazdo F4-7.5  502.7,5.05.04 07.0688 1 

23 Przewód kpl. 354.0070 1 

24 Przewód kpl. 354.1120 1 

25 Przewód kpl. 354.1110 1 

26 =HVSyá�SU]HZRGyZ 354.0060 1 

27 3RGNáDGND�]�ENRZDQD 114.4008 4 

28 =HVSyá��GDMQLND�LPSXOVX�REURWyZ 355.2090 1 

30 :NU
W�GR�EODFK�$*%=����[��� 01.0336 8 

31 3RGNáDGND����� 02.0532 2 

32 3LHU�FLH��RVDGF]��VSU����] 04.0014 1 

33 Pier�FLH��RVDGF]��VSU���] 04.0016 1 

34 :NU
W�GR�EODFK�&]6W����[��� 01.0324 2 
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WAGA: W przypadku wyrobu w kolorze silver line stosowana jest  
podstawa silnika o  nr 354.0101.0601 –�U\V�SRQL*HM� 

 
 
 

 
 
 
 
 


